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　　defghＧＢ／Ｔ１．１—２００９ijG&3kl。

defmnＧＢ／Ｔ２７６０６—２０１１《ＧＮＳＳop456789:;<=>》，qＧＢ／Ｔ２７６０６—２０１１r
s，:tu+vwxy：

———H[z+,“WX”G./（{３．１．１，２０１１|}G３．１．１）；
———H[z+,“T~�BCD”G./（{３．１．２，２０１１|}G３．１．２）；
———H[z+,“����”G./（{３．１．４，２０１１|}G３．１．４）；
———��z+,“��r�BC\”G./（{３．１．５）；
———��z+,“��]^”G./（{３．１．６）；
———H[z01,ＩＧＳ、ＵＴＣ（{３．２，２０１１|}G３．２）；
———��z01,ＡＯＤＣ、ＡＯＤＥ、ＢＤＳ、ＧＮＳＳ、ＩＲＮＳＳ、ＱＺＳＳ（{３．２）；
———��z01,ＣＯＭＰＡＳＳ、ＣＲＩＮＥＸ、ＧＳＴ（{２０１１|}G３．２）；
———��z23（{�４�）；
———��zEF./（{２０１１|}G�４�）；
———��zＧＮＳＳ456789:;<=>)*（{４．１）；
———��zＣＲＥＮＩＸ)*（{２０１１|}G４．１）；
———H[z)*��（{４．１．１，２０１１|}G４．１．１）；
———H[z)*��（{４．１．２，２０１１|}G４．１．２）；
———H[z)*=>（{４．１．３，２０１１|}G４．１．３）；
———H[z)*��（{４．１．４，２０１１|}G４．１．４）；
———H[z��UV���（{４．１．５，２０１１|}G４．２）；
———H[z��UVe��（{４．１．６，２０１１|}G４．３）；
———H[z)*?@A（{４．２，２０１１|}G�５�）；
———H[zEd=>（{４．２．１，２０１１|}G５．１）；
———H[z?�Qe�（{４．２．２，２０１１|}G５．２）；
———H[z?�QG����（{４．２．３，２０１１|}G５．３）；
———H[z?�Q ¡¢£¤G¥¦（{４．２．４，２０１１|}G５．４）；
———H[z?@AG§¨（{４．２．５，２０１１|}G５．５）；
———H[z��UV（{４．２．６，２０１１|}G５．６）；
———H[zＧＮＳＳBC78)*（{�５�，２０１１|}G�６�）；
———H[zBCD（{５．１，２０１１|}G６．１）；
———H[zBC��（{５．１．１，２０１１|}G６．１．１）；
———H[zWX（{５．１．２，２０１１|}G６．１．２）；
———H[z��r�（{５．１．３，２０１１|}G６．１．３）；
———H[zT~�BCD（{５．１．４，２０１１|}G６．１．４）；
———H[z©ªBCD（{５．１．５，２０１１|}G６．１．５）；
———H[zEFBCDGH«（{５．２，２０１１|}G６．２）；
———H[zWXBCDGUV��^HI（{５．２．１，２０１１|}G６．２．１）；
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———H[z456¬^HI（{５．２．２，２０１１|}G６．２．２）；

———H[zＧＮＳＳBC78)*G?@A（{５．３，２０１１|}G６．３）；

———H[z­®（{５．３．１，２０１１|}G６．３．１）；

———H[z)*¯®��（{５．３．２，２０１１|}G６．３．２）；

———H[zBCDm�（{５．３．３，２０１１|}G６．３．３）；

———��zBCDm�-r�°f（{５．３．４）；

———H[z±²BCDm�（{５．３．５，２０１１|}G６．３．４）；

———H[zBCDm�qBCD�QG³´（{５．３．６，２０１１|}G６．３．５）；

———H[zCµ¶��（{５．３．７，２０１１|}G６．３．６）；

———H[zs·¸¹（{５．３．８，２０１１|}G６．３．７）；

———H[zº»¼½¾G78�Q（{５．３．９，２０１１|}G６．３．８）；

———H[z��]^GHI（{５．３．１０，２０１１|}G６．３．９）；

———H[z¿Àr�ÁÂ]^HI（{５．３．１１，２０１１|}G６．３．１０）；

———H[zＧＮＳＳBC78)*G?@A=>（{５．３．１２，２０１１|}G６．３．１１）；

———H[zＧＮＳＳBC78)*G?@A（{５．４，２０１１|}G６．４）；

———H[zBC78G�Q&3（{５．４．１，２０１１|}G６．４．１）；

———H[z �ÃÄ（{５．４．２，２０１１|}G６．４．２）；

———H[zÅ�ÆBC78、ÅÇÈÉÄG�Q（{５．４．３，２０１１|}G６．４．３）；

———H[zＧＮＳＳBC78)*78@AG=>（{５．４．４，２０１１|}G６．４．４）；

———H[zＧＮＳＳJK78)*（{�６�，２０１１|}G�７�）；

———H[zＧＮＳＳJK78)*G?@A（{６．１，２０１１|}G７．１）；

———H[zＧＮＳＳJK78)*G78@A（{６．２，２０１１|}G７．２）；

———H[zNO（{６．２．１，２０１１|}G７．２．１）；

———H[zÊ(a7（{６．２．２，２０１１|}G７．２．２）；

———H[zＧＮＳＳJK78)*———ＧＰＳ78@A（{６．２．３，２０１１|}G７．２．３）；

———��zＧＮＳＳJK78)*———ＧＬＯＮＡＳＳ78@A（{６．２．４）；

———H[zＧＮＳＳJK78)*———ＧＡＬＩＬＥＯ78@A（{６．２．５，２０１１|}G７．２．５）；

———H[zＧＮＳＳJK78)*———ＢＤＳ78@A（{６．２．６，２０１１|}G７．２．６）；

———��zＧＮＳＳJK78)*———ＱＺＳＳ78@A（{６．２．７）；

———��zＧＮＳＳJK78)*———ＩＲＮＳＳ78@A（{６．２．８）；

———H[zＧＮＳＳJK78)*———ＳＢＡＳ78@A（{６．２．９，２０１１|}G７．２．７）；

———H[zLM78)*（{�７�，２０１１|}G�８�）；

———H[zLM78)*GNO（{７．１，２０１１|}G８．１）；

———H[zLM78)*G?@A（{７．２，２０１１|}G８．２）；

———H[zLM78)*G78@A（{７．３，２０１１|}G８．３）；

———H[zPQＡ（{PQＡ，２０１１|}GPQＡ）；

———��zPQＢ（{PQＢ）；

———��zab)c（{ab)c）。

defËÁÌÍÎÏÐÑÒ@Ój。

defËÔÕ����JKefwu+ÎÖ×（ＳＡＣ／ＴＣ５４４）ØÙ。

defklÚ�：ÛÜÝ （�Þ）̄ ßàáâÁÂ、�ÞãÛ�� ¡u+äåæç、èéÁêë
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��JKu+ìíäåæç、èéî_��JKïðäåæç、¾êÛCJKu+ìíäåæç、¾ê
çî��JKu+ìíäåæç、Æñê=�� ¡u+äåæç、ÁÕòðÜóôõö。

def:tkl÷：øùK、øúû、ø®ü、ýþÿ、!"#、ý$%、&'(、)*、+,-。

def.mnefG/0}dÑ1234：
———ＧＢ／Ｔ２７６０６—２０１１。
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%　　$

　　56��JKu+GÑÒ，Ô7JK��UV（ＧＮＳＳ）89':;<[=，ＧＮＳＳop456G´
($%>?@?è。4AB;C456D�78G9:;<-EF¥¦，ËÕGＧＮＳＳH9（Ｉｎｔｅｒｎａ
ｔｉｏｎａｌＧＮＳＳＳｅｒｖｉｃｅ，ＩＧＳ）­I、ÕGêJ­I（ＲＴＣＭＳＣ１０４）KHÎÖ×-ÕGLMCDN×（Ｉｎｔｅｒ
ｎａｔｉｏｎａｌＡｓｓｏｃｉａｔｉｏｎｏｆＧｅｏｄｅｓｙ，ＩＡＧ）E F O . z 《4 5 6 7 8 9 : ; < = > （ｔｈｅＲｅｃｅｉｖｅｒ
ＩＮｄｅｐｅｎｄｅｎｔＥＸｃｈａｎｇｅｆｏｒｍａｔ，ＲＩＮＥＸ）》)*，P)*&.G78;<=>QäR('-ST'U±
¶，̧ VWXzèYG´(。

ËZ9２０１１|[@，�ＧＰＳ、ＧＬＯＮＡＳＳ、ＧＡＬＩＬＥＯ、ＢＤＳ、ＳＢＡＳU５�UV\，ÕG¾]^�z

ＱＺＳＳ-ＩＲＮＳＳ_`UVabºc89，deＧＮＳＳUVGJK �、89_>、&$')*Ufg;
<[â-h=，Pefu+ip.abGÕGRcef=>《ＲｅｃｅｉｖｅｒＩｎｄｅｐｅｎｄｅｎｔＥｘｃｈａｎｇｅＦｏｒｍａｔ》
（ＲＩＮＥＸ）>âczT0}dj^，k^ælÑ1}d4２０１８|１１mGＶ．３．０４}。n8oÕ����
JK U V p q Ñ Ò k ^ 2 3，[ � 4 5 6 ô Ñ - r ( G k ^ u + j ^ s t，ä u t H «

ＧＢ／Ｔ２７６０６—２０１１。
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犌犖犛犛&'()*+,-./0

１　12

def&.zＧＮＳＳ456789:;<)*G��、��、��-78�QG=>。

defv(ZＢＤＳ、ＧＰＳ、ＧＬＯＮＡＳＳ、ＧＡＬＩＬＥＯ、ＱＺＳＳ、ＩＲＮＳＳ-ＳＢＡＳU45678G;<-
Vw¥¦。

２　314%567

y�)*³Zd)*G´(xu;yzG。{x|}~G#()*，�|}~G}dv(Zd)
*。{x;|}~G#()*，©k^}d（��.äGH[Ú）v(Zd)*。

ＧＢ／Ｔ１９３９１—２００３　Ô7.�UV（ＧＰＳ）+,�./

３　89:;<、=>9

３．１　89:;<

ＧＢ／Ｔ１９３９１—２００３�.G[�y�+,-./v(Zd)*。

３．１．１　

?@　狆狊犲狌犱狅狉犪狀犵犲
456R�CDd6��（� �）q�C��GÑ���（� �）D�G��^（��_�D�

G��X�¤-¬^¤、©ª��]^¤U），q��ÁG��G��.�WGX�BCD。

３．１．２　

ABCDEF　犱狅狆狆犾犲狉狅犫狊犲狉狏犪狋犻狅狀
��Ñ�G �ËZ��q456D�Gr³º»J�45 ���vwGBC\。

３．１．３　

DEGH　狅犫狊犲狉狏犪狋犻狅狀狋犻犿犲
45645X��Ñ�G ��:�BCXWX-����r�G��。

３．１．４　

IJGK　犅犲犻犇狅狌犜犻犿犲；犅犇犜
ＢＤＳp$-��G��Ef，�(ÕGÚ�OZ（Æ），k�/�xＵＴＣ２００６|１m１}（�~}）

G００：００：００。
L：ＢＤＴR�ＵＴＣ（ＮＴＳＣ）qÕGＵＴＣp$EU，qÕG ＵＴＣG]^��g５０ｎｓ[i（È１ｓ）。

３．１．５　

MNOPDEQ　犮犪狉狉犻犲狉狆犺犪狊犲狅犫狊犲狉狏犪狋犻狅狀
ËＧＮＳＳ456�.�� ��CWGＧＮＳＳ ���G �r�。

３．１．６　

RKST 　犱犻犳犳犲狉犲狀狋犻犪犾犮狅犱犲犫犻犪狊；犇犆犅

ËZqÐ"¡¢®GCw��;C��£Cw��¾;CW�BCDD�G��（]）̂ 。
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３．２　=>9

y�01,v(Zd)*。

ＡＯＤＣ：���¬78¤~（ＡｇｅｏｆＤａｔａＣｌｏｃｋ）

ＡＯＤＥ：���/78¤~（ＡｇｅｏｆＤａｔａＥｐｈｅｍｅｒｉｓ）

ＡＲＰ：¿Àab¶（ＡｎｔｅｎｎａＲｅｆｅｒｅｎｃｅＰｏｉｎｔ）

ＡＳＣＩＩ：¥Õ ¡;<ef�（ＡｍｅｒｉｃａｎＳｔａｎｄａｒｄＣｏｄｅｆｏｒＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＩｎｔｅｒｃｈａｎｇｅ）

ＢＤＳ：����JKUV（ＢｅｉＤｏｕＮａｖｉｇａｔｉｏｎＳａｔｅｌｌｉｔｅＳｙｓｔｅｍ）

ＣＧＣＳ２０００：２０００ÁÕLM¦eU（ＣｈｉｎａＧｅｏｄｅｔｉｃＣｏｏｒｄｉｎａｔｅＳｙｓｔｅｍ２０００）

ＧＡＬＩＬＥＯ：§¨1��JKUV（ＧａｌｉｌｅｏＮａｖｉｇａｔｉｏｎＳａｔｅｌｌｉｔｅＳｙｓｔｅｍ）

ＧＥＯ：M7©ª«¬（ＧｅｏｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓＥａｒｔｈＯｒｂｉｔ）

ＧＬＯＮＡＳＳ：=­®¯��JKUV（ＧｌｏｂａｌＮａｖｉｇａｔｉｏｎＳａｔｅｌｌｉｔｅＳｙｓｔｅｍ）

ＧＮＳＳ：Ô7JK��UV（ＧｌｏｂａｌＮａｖｉｇａｔｉｏｎＳａｔｅｌｌｉｔｅＳｙｓｔｅｍ）

ＧＰＳ：Ô7.�UV（ＧｌｏｂａｌＰｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇＳｙｓｔｅｍ）

ＩＧＳＯ：°±M7«¬（ＩｎｃｌｉｎｅｄＧｅｏＳｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓＯｒｂｉｔ）

ＩＯＤＣ：���¬78��~�（ＩｓｓｕｅｏｆＤａｔａＣｌｏｃｋ）

ＩＯＤＥ：���/78��~�（ＩｓｓｕｅｏｆＤａｔａＥｐｈｅｍｅｒｉｓ）

ＩＯＤＮ：��JK78��~�（ＩｓｓｕｅｏｆＤａｔａＮａｖｉｇａｔｉｏｎ）

ＩＲＮＳＳ：²Ä³´JK��UV（ＩｎｄｉａｎＲｅｇｉｏｎａｌＮａｖｉｇａｔｉｏｎＳａｔｅｌｌｉｔｅＳｙｓｔｅｍ）

ＭＥＯ：ÁµM7«¬（ＭｅｄｉｕｍＥａｒｔｈＯｒｂｉｔ）

ＰＲＮ：W56¶·（ＰｓｅｕｄｏＲａｎｄｏｍＮｏｉｓｅ）

ＱＺＳＳ：（}d）f¿¸��UV（ＱｕａｓｉＺｅｎｉｔｈＳａｔｅｌｌｉｔｅＳｙｓｔｅｍ）

ＲＩＮＥＸ：456789:;<=>（ＲｅｃｅｉｖｅｒＩｎｄｅｐｅｎｄｅｎｔＥｘｃｈａｎｇｅｆｏｒｍａｔ）

ＳＢＡＳ：�E�ÃUV（ＳａｔｅｌｌｉｔｅＢａｓｅｄＡｕｇｍｅｎｔａｔｉｏｎＳｙｓｔｅｍ）

ＴＯＣ：��¬ab��（ＴｉｍｅｏｆＣｌｏｃｋ）

ＴＯＥ：�/ab��（ＴｉｍｅｏｆＥｐｈｅｍｅｒｉｓ）

ＵＲＡ：(¹CXºÄ（ＵｓｅｒＲａｎｇｅＡｃｃｕｒａｃｙ）

ＵＴＣ：N»¼��（ＣｏｏｒｄｉｎａｔｅｄＵｎｉｖｅｒｓａｌＴｉｍｅ）

４　UV

４．１　犌犖犛犛&'()*+,-./067

４．１．１　67WX

ＧＮＳＳ456789:;<=>)*x½ＡＳＣＩＩ�)d)*，:tä３¾��：

ａ）　ＧＮＳＳBC78)*（�¿ÚwUV-TUVÀFGBC78)*）；

ｂ）　ＧＮＳＳJK78)*（�¿ÚwUV-TUVÀFGJK78)*）；

ｃ）　LM78)*。

４．１．２　67YZ

Áw¾ＧＮＳＳ456789:;<=>)*fË“?”@A-“78”@A­®，?@Ax³)*-
78�QGÂÃ，78@A(Z�Q78。ＧＮＳＳ456789:;<=>)*Ä·a{PQＡ。

RÊ，ÚwBC78£LM78)*v(ZÚ`Cµ¶GÚwBC�ÅG78。gÆ�©Ç£»
２
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Ç´(Á，>ÈÉÚ`)*��T`Ê»µ（456）£Ú6T`�ÅGBC78。

４．１．３　67/0

ＧＮＳＳ456789:;<=>)*，ÁcG2ÆÄ4８０`ＡＳＣＩＩË��（８０�），ÁcG=>[

ｏＺａ．ｂÌÄ，Q½./xy：

ａ）　ｏÌÄCw��=>G782`7，ÍÎÏ3ÌÄ�１`78；Í4“ｍ”3äｍ`78。

ｂ）　ＺÌÄ78��：

———Ｘ：ÐÑ`Ò�Ë�（Ó�=£(ZÔÕÂÃGÖä×Ë�）；

———Ａ：ä×Ë�；

———Ｆ：Ø¶�7Ë；

———Ｉ：Ù7�7Ë；

———Ｄ：�(��Ｄ、ｄ£Ｅ、ｅÌÄGØ¶�7Ë。

ｃ）　ａ．ｂyÚ，Q½./xy：

———ａ：78（�7）G2ÆÄ（�¿Û7¶、Ü7@AgiG.ää×�7）；

———ｂ：Û7@AÆÄ（Û7¶�Gä×�7）。

=>Áe�Ò�Ë�“Ｘ”D¥，ÝgttÞÓjr´ËÅÆÄG�=。

４．１．４　67[\

ＧＮＳＳ456789:;<=>)*��([y=>：

Ｎａｍｅ＿Ｓ＿ＳｔａｒｔＴｉｍｅ＿Ｐｅｒｉｏｄ＿ＤａｔａＦｒｅｑ＿ＤａｔａＴｙｐｅ．Ｆｏｒｍａｔ．Ｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎ

)*�ÁÁ¤ipGË�ÆÄxß.G，“Ｎａｍｅ”“Ｓ”“ＳｔａｒｔＴｉｍｅ”“Ｐｅｒｉｏｄ”-“ＤａｔａＦｒｅｑ”UÂÃ

¤D�(“＿”Aà，á78G��、=>、â0_>UÂÃ¤“ＤａｔａＴｙｐｅ”“Ｆｏｒｍａｔ”-“Ｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎ”D

�(“．”Aà。e`ÂÃ¤GË�ÆÄ;ã3(０äÕ。)*��Áe¹¤GÂÃ{Ì１。

]１　67[\^_`abc]

ÂÃ¤ �� =>

Ｎａｍｅ )*�

(９`Ë�e�，=>4ＸＸＸＸＭＲＣＣＣ

ＸＸＸＸ：µ¶��

Ｍ：eå¶7０～９

Ｒ：4567０～９

ＣＣＣ：Õæm�

Ｓ 78@ç

(１`Ë�e�

Ｒ：è4@978é´�G456£©ªê*ëj

Ｓ：@çZＲＴＣＭ£©ª78Ê

Ｕ：;Ãì

ＳｔａｒｔＴｉｍｅ 78k���

(１１`Ë�e�，=>4ＹＹＹＹＤＤＤＨＨＭＭ

ＹＹＹＹ：４�7G|

ＤＤＤ：（BC�G）|i¿í7

ＨＨＭＭ：78k���（�、A———�(��JKUV��£ＵＴＣ）

·x：２０１２０１５０１２０ÌÄ¯®78Gk���x“２０１２|G�１５¿（１m

１５}）G０１�２０A”

３
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库
七
七
 w
ww
.k
qq
w.
co
m 
提
供
下
载

]１（î）

ÂÃ¤ �� =>

Ｐｅｒｉｏｄ
IÊ¯®78)*G

Ç~

(３`Ë�e�，=>4ＤＤＵ

ＤＤ：Ç~G7\

Ｕ：Ç~GÚ�

·x：１５ｍ＝１５A¬，０１ｈ＝１Û�，０１ｄ＝１¿，０１ｙ＝１|，００Ｕ＝;

Ãì

ＤａｔａＦｒｅｑ

78（BC）�Ä

BC78)*´äV

¤ÂÃ，JK78)*

3ïVus

(３`Ë�e�，=>4ＤＤＵ

ＤＤ：Ç~G7\

Ｕ：Ç~GÚ�

·x：ＸＸＣ＝ＸＸðñò（ÁZBCＸＸð0），ＸＸＺ＝ＸＸñò（ÁZBC

ＸＸ0），ＸＸＳ＝ＸＸZäw­BC78，ＸＸＭ＝ＸＸA¬äw­78，

ＸＸＤ＝ＸＸ¿äw­78，ＸＸＵ＝BC78GÇ~;Ãì

ＤａｔａＴｙｐｅ 78��

(２`Ë�e�，=>4ＳＦ

Ｓ：��UVe��

Ｆ：78��（Ｏ4BC78；Ｎ4JK78；Ｍ4LM78）

·x：ＧＯ＝ＧＰＳＯｂｓ．，ＲＯ＝ＧＬＯＮＡＳＳＯｂｓ．，ＥＯ＝ ＧＡＬＩＬＥＯ Ｏｂｓ．，

ＪＯ＝ＱＺＳＳＯｂｓ．，ＣＯ＝ＢＤＳＯｂｓ．，ＩＯ＝ＩＲＮＳＳＯｂｓ．，ＳＯ＝ＳＢＡＳＯｂｓ．，

ＭＯ＝ＭｉｘｅｄＯｂｓ．，ＧＮ＝ ＧＰＳＮａｖ．，ＲＮ＝ ＧＬＯＮＡＳＳＮａｖ．，ＥＮ＝ＧＡＬ

ＩＬＥＯＮａｖ．，ＪＮ＝ＱＺＳＳＮａｖ．，ＣＮ＝ＢＤＳＮａｖ．，ＩＮ＝ＩＲＮＳＳＮａｖ．，ＳＮ＝

ＳＢＡＳＮａｖ．，ＭＮ＝ＭｉｘｅｄＮａｖ．，ＭＭ＝LM78)*

Ｆｏｒｍａｔ 78G�Q=>
３`Ë�，=>4ＦＦＦ，x�(ＲＩＮＥＸ=>3e�4“ｒｎｘ”，�(©ª=

>y9c./

Ｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎ
e|78)*Gâ0

_>

(２～３`Ë�ÌÄ

·x：ｇｚｉｐ＝“．ｇｚ”，ｂｚｉｐ２＝“．ｂｚ２”-“．ｚｉｐ”；dÂÃ¤>y;äó

４．１．５　defghij

ＧＮＳＳ456789:;<=>)*ÁG��UV���(ｓｎｎÌÄ，Q½./xy：

ａ）　ｓx��UVe��，x：
———Ｃ：ＢＤＳ；

———Ｅ：ＧＡＬＩＬＥＯ；

———Ｇ：ＧＰＳ；

———Ｉ：ＩＲＮＳＳ；

———Ｊ：ＱＺＳＳ；

———Ｒ：ＧＬＯＮＡＳＳ；

———Ｓ：ＳＢＡＳ。

ｂ）　ｎｎx����：
———³ZＧＰＳ、ＧＡＬＩＬＥＯ、ＢＤＳ、ＩＲＮＳＳUV��，ｎｎ4PUV�BC��GＰＲＮ�；
———³ZＧＬＯＮＡＳＳUV��，ｎｎ4PUV��G��AÅG��（Ｓｌｏｔｎｕｍｂｅｒ）�Å�；
———³ZＳＢＡＳUV��，ｎｎ4©ＰＲＮ�ôõ１００�G7\（·xＳＢＡＳ��ＰＲＮ１２０ÌÄ
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4Ｓ２０）；
———³ZＱＺＳＳUV��，ｎｎ4©ＰＲＮ�ôõöß.\�G_�7。

L：³ZＱＺＳＳUV÷øù�ÃH9GＬＥＸ／Ｌ６Ｄ，4©ＰＲＮ�１９２，âcúøù�ÃH9G Ｌ１ＳＡＩＦ／Ｌ１Ｓ4©

ＰＲＮ�１８２；âc÷øù�ÃAûG Ｌ６Ｅ4© ＰＲＮ �２０２；³(Z.�u+ûüG Ｌ５Ｓ，© Ｓｎｎ4Ｊ０２
（ＰＲＮ１９６）、Ｊ０３（ＰＲＮ２００）、０７（ＰＲＮ１９７）。

４．１．６　GKfgklm

ＧＮＳＳ456789:;<=>)*Á�(ý�Ë�G��UVe��@eÃP)*.�(G�
�UV，./xy：

ａ）　ＢＤＴ：����；

ｂ）　ＧＰＳ：ＧＰＳ��；

ｃ）　ＧＬＯ：ＧＬＯＮＡＳＳ��；

ｄ）　ＧＡＬ：ＧＡＬＩＬＥＯ��；

ｅ）　ＩＲＮ：ＩＲＮＳＳ��；

ｆ）　ＱＺＳ：ＱＺＳＳ��。

³ZＧＰＳÚUV)*，©��UVe��ÎÏ4ＧＰＳ；ＧＬＯＮＡＳＳÚUV)*ÎÏ4ＧＬＯ；ＧＡＬ
ＩＬＥＯÚUV)*ÎÏ4ＧＡＬ；ＢＤＳÚUV)*ÎÏ4ＢＤＴ；ＱＺＳＳÚUV)*ÎÏ4ＱＺＳ；ＩＲＮＳＳÚ
UV)*ÎÏ4ＩＲＮ；³ZÀFUV)*，́ eÃ©.�(GJKUV��Ge��。

４．２　67nop

４．２．１　qr/0

ＧＮＳＳ456789:;<=>)*G?@AGÁwc4wþ?�Q。Áþ?�QÆÄRÊ4

８０`ＡＳＣＩＩ�Ë�（１Ë�／�），©Á，�１～６０�4?�QG ¡@A，�６１～８０�4?�QGe
�。Q½Ä·a{PQＡ。

４．２．２　nstkl

?�Qe�（�６１～８０�）QäVw&.G=>，x³Pc�１～６０� ¡@AGipúÂÃ。

４．２．３　nst^uvwx

�[ytt\，©ª?�QG��y[9Ë��，a{PQＡÄ·：

ａ）　“ＲＩＮＥＸＶＥＲＳＩＯＮ／ＴＹＰＥ”g)*Á´x�wþ?�Q；

ｂ）　?�Q“ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ”́ ÿZ“ＳＹＳ／ＤＣＢＳＡＰＰＬＩＥＤ”-“ＳＹＳ／ＳＣＡＬＥＦＡＣＴＯＲ”

?�Q；

ｃ）　?�Q“＃ ＯＦＳＡＴＥＬＬＩＴＥＳ”（x!"gG#）�´�ä“ＰＲＮ／＃ ＯＦＯＢＳ”?�Q；

ｄ）　“ＥＮＤＯＦＨＥＡＤＥＲ”xk�wþ?�Q。

４．２．４　nstyz{|a^}~

gＧＮＳＳ456789:;<=>)*¯®�，?�Q ¡@AG¢£¤y[Ó$£�Î，£x
%Ùþ?�QÎÏ。g�¨XPþ?�Q£P¤G\[!，§¨ＧＮＳＳ456789:;<=>)*
G&�，y%ÎÏG?�Q£Î'¤Ó$£Ó�=。

５
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４．２．５　nop^��

§¨ＧＮＳＳ456789:;<=>)*G&�´(ÿ)*P)*G=>}d�，+,hP}d

=>G./³?@Aâc§¨¥¦。x!ÑBP)*}d;:¥¦，£)*?@AÁjBP}d=>

¢./G?�Qip�，&�´Óé-.。

４．２．６　GKfg

gÚwUV（ＢＤＳ、ＧＰＳ、ＧＬＯＮＡＳＳ、ＧＡＬＩＬＥＯ、ＱＺＳＳ、ＩＲＮＳＳ£ＳＢＡＳ）GBC78)*Á，?�

Q“ＴＩＭＥＯＦＦＩＲＳＴＯＢＳ”-“ＴＩＭＥＯＦＬＡＳＴＯＢＳ”（x!"g）y[����UVe��；ág

ＧＰＳ／ＧＬＯＮＡＳＳ／ＧＡＬＩＬＥＯ／ＢＤＳ／ＱＺＳＳ／ＩＲＮＳＳ／ＳＢＡＳTUV­FGBC78)*Á，/_þ?�Q

3´����UVe��。

x!01��UV�G1Û]^，gＲＩＮＥＸ)*ÁＧＬＯyq ＵＴＣ¨\w�，á ＵＴＣqＧＰＳ、

ＧＡＬ、ＢＤＴ、ＱＺＳ、ＩＲＮD�G2Uy(>（１）～>（５）ÌÄ：

ＵＴＣ＝ＧＰＳ－Δ狋ＬＳ－ＧＰＳ ……………………（１）

ＵＴＣ＝ＧＡＬ－Δ狋ＬＳ－ＧＡＬ ……………………（２）

ＵＴＣ＝ＢＤＴ－Δ狋ＬＳ－ＢＤＴ ……………………（３）

ＵＴＣ＝ＱＺＳ－Δ狋ＬＳ－ＱＺＳ ……………………（４）

ＵＴＣ＝ＩＲＮ－Δ狋ＬＳ－ＩＲＮ ……………………（５）

　　>Á：

Δ狋ＬＳ－ＧＰＳ———ＧＰＳJK3)ijGＧＰＳ��qＵＴＣGYZ[I7；

Δ狋ＬＳ－ＧＡＬ———ＧＡＬＩＬＥＯJK3)ijGＧＡＬ��qＵＴＣGYZ[I7；

Δ狋ＬＳ－ＢＤＴ———ＢＤＳJK3)ijGＢＤＴ��qＵＴＣGYZ[I7；

Δ狋ＬＳ－ＱＺＳ———ＱＺＳＳJK3)ijGＱＺＳ��qＵＴＣGYZ[I7；

Δ狋ＬＳ－ＩＲＮ———ＩＲＮＳＳJK3)ijGＩＲＮ��qＵＴＣGYZ[I7。

ＧＮＳＳ456789:;<=>)*G?@Ay[��wþ?�Q“ＬＥＡＰＳＥＣＯＮＤＳ”，(Z�Q

d)*.�(GJKUV4!GYZ[I\。
L１：;C)*ÁGYZ�Q×¸UV;Cáä.;C，xËＧＰＳ/5Ñ1Gx9１９８０|１m６}[@GＵＴＣY

Z7，áËＢＤＳ/5Ñ1G3x9２００６|１m１}[@GＵＴＣYZ7。³ZＧＡＬ��、ＧＬＯ��、ＩＲＮ�

�、ＱＺＳ��、ＢＤＴ��、ＵＴＣ（ＳＵ）��、ＵＴＣ（ＵＳＮＯ）��、ＵＴＣ（ＮＴＳＣ）��qＧＰＳ��D�G1Û]^

（È１ｓ�GÛ7Z7\），×g�¥¦�&Á¥¦。

L２：ＵＴＣ（ＳＵ）467¯ß¯-��GN»¼��，ＵＴＣ（ＵＳＮＯ）4¥ÕêÍ¿)8ß¯-��GN»¼��，

ＵＴＣ（ＮＴＳＣ）4ÁÕÜóöÕæ9�ÁÂß¯-��GN»¼��。ＧＡＬ��è4:çX;<G ＵＴＣ（ＢＩ

ＰＭ）。

L３：ＧＮＳＳ456�Q78�，y=$�(Ð�w¾��UV，xs©ªUV��y,8[¾æ>R� ＵＴＣâc

r´><。·x，BC���(ＢＤＴ�，><4ＧＰＳ��G��，y[?Úí@4犜ＧＰＳ＝犜ＢＤＴ＋１４ｓ。

L４：ＲＩＮＥＸ)*�QGＧＮＳＳe`��JKUVG ＷＮÙÇí7\qe`UVJK3)�/a7è�G ＷＮÙ

Çí7\ä.;C，©^Aq&3B{ab)cＲＩＮＥＸ３．０４Á８．１“Ｔｉｍｅｓｙｓｔｅｍｉｄｅｎｔｉｆｉｅｒ”ÁGÌ２０“Ｒｅｌａ

ｔｉｏｎｓｈｉｐｂｅｔｗｅｅｎＧＰＳ，ＱＺＳＳ，ＩＲＮ，ＧＳＴ，ＧＡＬ，ＢＤＳａｎｄＲｉｎｅｘＷｅｅｋＮｕｍｂｅｒ”。
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５　犌犖犛犛DE)*67

５．１　DEF

５．１．１　DEGK

BC��xＧＮＳＳBC78)*ÁGEFBCDDw。gＧＮＳＳBC78)*G78@A，BC
��（/�）́ �QgÁw­BC78D!。

５．１．２　?@

WXxＧＮＳＳBC78)*ÁGEFBCDDw。WXBC\U×Z456G �45��q
�� �Ñ���D�G��^（�[��）。WXÁ��zË456¬^-��¬^[�©ª]^
（xLL"¡、ab��UVD�YZ[I\D^）.J�GX�C^，WXq��X�G2Ux>（６）

.Ä：

犘犚＝犛＋犮× 犱犜Ｒ－犱犜ｓ＋Δ狋（ ） ……………………（６）

　　>Á：

犘犚　———WX，Ú�4ø（ｍ）；

犛 ———��X�，Ú�4ø（ｍ）；

犮 ———��，Ú�4øÁZ（ｍ／ｓ）；

犱犜Ｒ ———456�¬]^，Ú�4Z（ｓ）；

犱犜Ｓ ———��¬]^，Ú�4Z（ｓ）；

Δ狋 ———©ª]^，Ú�4Z（ｓ）；4456q�C���(;CGUV���，Δ狋D��_�;
CUV��GYZ[I\D^（P23yGWXHIa{５．２．１）。

５．１．３　MNOP

��r�>xＧＮＳＳBC78)*ÁGEFBCDDw。ＧＮＳＳBC78)*Á�QGr�BC
D´[ÙÇ4Ú��Q（�Q\y[��ÇGÛ7@A）。#_�456BCG��r�ÅÇ7>´>
<4ÙÇ7��Q，�d(r´GBCDm�（{５．３．３）âce�（�v(ZＧＰＳ）。

r�BCDGvwq��XCµ�G��X�vw_ErC，qT~�BCDG��rF。rG
GBC/��Gr�BCD（�Q）́ xHIG（��ÙÇ@A）。

¸\@¸JKL，xLLM�、��¬^UJ�Gr�vw，©BCDyN;OHI。

g³Cw��UVBCCw�� �23y，ËZ �.P ¬;C，×J�CWGr�ä^Q。

4ì�r�BCDGw�'，y[³r�BCDâc（ ¬�"／��]^）HI。

x!456£><ê*r(A��¨G456¬^犱犜Ｒ âcBCD°I，3´³��、WX、��
r�ý`BCDâcCRHI，a{５．２．２。

５．１．４　ABCDEF

T~�BCDyú4P�BCD�QgＧＮＳＳBC78)*Á。4��STM7�，PBCD4
I\；U�M7�4V\。

５．１．５　��DEF

öW456Dy:¯®3�X"¡-BCYZö[��G456R¬��UfBCD，>y�Q
７
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gBC78)*Á。

3�X"¡�(r�"¡D（[ÙÇ4Ú�）âc�Q，d³ZÁw[����Qw`BC\。x

ＧＮＳＳBC78)*Á��3�X"¡，3´¨(P78³r��WXG\�BC\âcHI。

ú4fBCDG456R¬�，�(１～９９GÙ7���Q。Á`R¬�(_�ä×7ËÌÄ，=
>4Ｆ１４．３。4w[��ËTR¬BCYZ�，.�R¬�´;]�５`，�gBC��gP78´i
^³_��。

��１：０９１０．０００ÌÄGR¬�4９-１０；

��２：０１０２０３．０００ÌÄGR¬�4１、２-３。

５．２　q�DEF^��

５．２．１　?@DEF^fgGKT��

³ZＧＰＳ／ＧＬＯＮＡＳＳ／ＧＡＬＩＬＥＯ／ＢＤＳ／ＱＺＳＳ／ＩＲＮＳＳop456eUV��G\�WXBC

\w`fxEZCw456�¬WXG，4rBC78)*.�QGWX\:��Fdef&.G=
>´，́ HI\�BC\，Q½23�©HI_`xy：

ａ）　³Z�(ＧＬＯ��G456ß¯GＧＰＳ（£ＧＡＬＩＬＥＯ、ＩＲＮＳＳ、ＱＺＳＳ）GWX\�BC\，

ygh>（７）âcHI：

犘犚′ＧＰＳ＝犘犚ＧＰＳ＋犮×Δ狋
ＧＲ
ＬＳ ……………………（７）

>Á：

犘犚′ＧＰＳ———HI�GＧＰＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

犘犚ＧＰＳ ———\�GＧＰＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

犮 ———��，Ú�4øÁZ（ｍ／ｓ），Cav(>（８）～>（１２）；

Δ狋
ＧＲ
ＬＳ ———ＧＰＳ（£ＧＡＬ、ＩＲＮ、ＱＺＳ）��qＧＬＯ��（5ＵＴＣYZ）D�GÙZ^，Ú�4

Z（ｓ）。

ｂ）　³Z�(ＧＰＳ（£ＧＡＬ、ＩＲＮ、ＱＺＳ）��G456ß¯GＧＬＯＮＡＳＳGWX\�BC\，yg
h>（８）âcHI：

犘犚′ＧＬＯ＝犘犚ＧＬＯ－犮×Δ狋
ＧＲ
ＬＳ ……………………（８）

>Á：

犘犚′ＧＬＯ———HI�GＧＬＯＮＡＳＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

犘犚ＧＬＯ ———\�GＧＬＯＮＡＳＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

Δ狋
ＧＲ
ＬＳ ———ＧＰＳ（£ＧＡＬ、ＩＲＮ、ＱＺＳ）��qＧＬＯ��D�GÙZ^，Ú�4Z（ｓ）。

ｃ）　³Z�(ＧＬＯ��G456ß¯GＢＤＳGWX\�BC\，ygh>（９）âcHI：

犘犚′ＢＤＳ＝犘犚ＢＤＳ＋犮×Δ狋
ＣＲ
ＬＳ ……………………（９）

>Á：

犘犚′ＢＤＳ———HI�GＢＤＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

犘犚ＢＤＳ ———\�GＢＤＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

Δ狋
ＣＲ
ＬＳ ———ＢＤＴ��qＧＬＯ��（5ＵＴＣYZ）D�GÙZ^，Ú�4Z（ｓ）。

ｄ）　³Z�(ＢＤＴ��G456ß¯GＧＬＯＮＡＳＳGWX\�BC\，ygh>（１０）âcHI：

犘犚′ＧＬＯ＝犘犚ＧＬＯ－犮×Δ狋
ＣＲ
ＬＳ ……………………（１０）

>Á：

犘犚′ＧＬＯ———HI�GＧＬＯＮＡＳＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

犘犚ＧＬＯ ———\�GＧＬＯＮＡＳＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

８
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Δ狋
ＣＲ
ＬＳ ———ＢＤＴ��qＧＬＯ��（5ＵＴＣYZ）D�GÙZ^，Ú�4Z（ｓ）。

ｅ）　³Z�( ＧＰＳ（£ ＧＡＬ、ＩＲＮ、ＱＮＳ）��G456ß¯GＢＤＳGWX\�BC\，ygh

>（１１）âcHI：

犘犚′ＢＤＳ＝犘犚ＢＤＳ－犮×Δ狋
ＧＣ
ＬＳ ……………………（１１）

>Á：

犘犚′ＢＤＳ———HI�GＢＤＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

犘犚ＢＤＳ ———\�GＢＤＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

Δ狋
ＧＣ
ＬＳ ———ＧＰＳ（£ＧＡＬ、ＩＲＮ、ＱＺＳ）��qＢＤＴ��D�GÙZ^，Ú�4Z（ｓ）。

ｆ）　³Z�(ＢＤＴ��G456ß¯GＧＰＳ（£ＧＡＬＩＬＥＯ、ＩＲＮＳＳ、ＱＺＳＳ）GWX\�BC\，

ygh>（１２）âcHI：

犘犚′ＧＰＳ＝犘犚ＧＰＳ＋犮×Δ狋
ＧＣ
ＬＳ ……………………（１２）

>Á：

犘犚′ＧＰＳ———HI�GＢＤＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

犘犚ＧＰＳ ———\�GＢＤＳWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

Δ狋
ＧＣ
ＬＳ ———ＧＰＳ（£ＧＡＬ、ＩＲＮ、ＱＺＳ）��qＢＤＴ��D�GÙZ^，Ú�4Z（ｓ）。

５．２．２　&'(�T��

x!456£><ê*:�A��W456¬^犱犜Ｒ，3´¨(犱犜Ｒ C�³��、WX-r�ý

`BCDgh>（１３）～>（１５）âcHI：

犜犻犿犲ｃｏｒｒ＝犜犻犿犲ｒ－犱犜Ｒ ……………………（１３）

犘犚ｃｏｒｒ＝犘犚ｒ－犱犜Ｒ×犮 ……………………（１４）

犘犺犪狊犲ｃｏｒｒ＝犘犺犪狊犲ｒ－犱犜Ｒ×犳 ……………………（１５）

　　>Á：

犜犻犿犲ｃｏｒｒ　———HI�GBC��，Ú�4Z（ｓ）；

犜犻犿犲ｒ ———\�BC��，Ú�4Z（ｓ）；

犱犜Ｒ ———456¬^，Ú�4Z（ｓ）；

犮 ———��，Ú�4øÁZ（ｍ／ｓ）；

犘犚ｃｏｒｒ ———HI�GWXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

犘犚ｒ ———\�WXBC\，Ú�4ø（ｍ）；

犘犺犪狊犲ｃｏｒｒ ———HI�Gr�BC\，Ú�4Ç；

犘犺犪狊犲ｒ ———\�r�BC\，Ú�4Ç；

犳 ———����，Ú�4ÇÁZ（Ç／ｓ）。

gBC78)*Á，456¬^犱犜Ｒ 4yÚ�Q。P)*G?@AÁ´��?�Q“ＲＣＶ

ＣＬＯＣＫＯＦＦＳＡＰＰＬ”，([Ãìxb³BC78âcz456¬^HI。

gＧＮＳＳTUVcdú�，©WXBCDGYZ[I\]^HI_`ya{PQＢ。

５．３　 犌犖犛犛DE)*67^nop

５．３．１　��

ＧＮＳＳBC78)*G?@AË“ＲＩＮＥＸＶＥＲＳＩＯＮ／ＴＹＰＥ”X“ＥＮＤＯＦＨＥＡＤＥＲ”4ªGÍe

þ?�Q­®，{Ì５。

９
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５．３．２　67��GK

BC78)*ÁG?�Q“ＰＧＭ／ＲＵＮＢＹ／ＤＡＴＥ”(ZÂÃP)*G¯®��，©=>./
xy：

５．３．３　DEF�R

BC78)*G?@AÁ(BCDm�@e�;C��GBCD�©f'，BCDm��Ì{
Ì２。P�G��4ｔｎａ，Q½./xy：

ａ）　ｔ：BCDG��m�：
———Ｃ：WX；
———Ｌ：��r�；
———Ｄ：T~�；
———Ｓ： �ÃÄ。

ｂ）　ｎ：�Å／��m�，©\4１，２，…，８，９。

ｃ）　ａ：f'm�，(Ze�BCDGYZÈ>£ �AD（·x：Ｉ、ＱU）；³Z­F�（x Ｍ＋Ｌ）

£ �AD（xＩ＋Ｑ）­FYZÈ>，©f'm�4“Ｘ”。
��：BCDm�：

Ｌ１Ｃ：gymÌＬ１�Åç9Ｃ／Ａ�G��r�（³ZＧＰＳUV）；>ymÌＧ１�Åç9Ｃ／Ａ�G��r�

（³ZＧＬＯＮＡＳＳUV）；DymÌＥ２Ｌ１Ｅ１�Åç9Ｃ ¬G��r�（³ZＧＡＬＩＬＥＯUV）。

Ｃ２Ｌ：y[mÌç9Ｌ ¬GＬ２ＣWX（³ZＧＰＳUV）。

Ｃ２Ｉ：y[mÌＢ１�Åç9Ｉ �ADGWX（³ZＢＤＳUV）。

Ｃ２Ｘ：y[mÌç9­F�（Ｍ＋Ｌ）GＬ２ＣWX（³ZＧＰＳUV）。

gＧＰＳGFhi（ＡＳ）È>y，(m�“Ｎ”e�ï�ＧＰＳ456（#_�456）GBCDf'；(
m�“Ｄ”e�Åï�G456（P6ÿ(Ｃ／Ａ�YZw`��，C�](ï�_>@YZ�j��）G
BCDf'；ＡＳy(ＺYZu+£�ku+g“Ｐ�”�ÅHlWX-r�GBCD，3(m�“Ｗ”e
�©f'；Ｙ�YZ456GBCD，©f'm�e�4“Ｙ”。

4¢£YZÈ>£¢£5C �AD�，BCDGf'm�“ａ”yÞÓ�=。mx，grC��J
KUVGCwBCD��m�y，£rC�Åm�GCwBCD��y，³©f'm�´no“%f'
m�ÞÓ�=”q“e�f'm�”_¾_>ÀFr(，·x，;fÉ“päf'e�ＳGBCDm�”

Ｌ２Ｓq“f'm�ÞÓ�=GBCDm�”Ｌ２C�r(，mÈÉ“päf'e�ＳGr�BCDm�”

Ｌ２Ｓq“f'm�ÞÓ�=GWXBCDm�”Ｃ２C�r(，{Ì２。

０１
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]２　DEF�R

UV �Å
��\

ＭＨｚ
 �AD

BCDm�

WX ��r� T~�  �ÃÄ

ＧＰＳ

Ｌ１

Ｌ２

Ｌ５

１５７５．４２

１２２７．６０

１１７６．４５

Ｃ／Ａ Ｃ１Ｃ Ｌ１Ｃ Ｄ１Ｃ Ｓ１Ｃ

Ｌ１Ｃ（Ｄ） Ｃ１Ｓ Ｌ１Ｓ Ｄ１Ｓ Ｓ１Ｓ

Ｌ１Ｃ（Ｐ） Ｃ１Ｌ Ｌ１Ｌ Ｄ１Ｌ Ｓ１Ｌ

Ｌ１Ｃ（Ｄ＋Ｐ） Ｃ１Ｘ Ｌ１Ｘ Ｄ１Ｘ Ｓ１Ｘ

Ｐ（ïＡＳ） Ｃ１Ｐ Ｌ１Ｐ Ｄ１Ｐ Ｓ１Ｐ

ＺYZ-�ku+（äＡＳ） Ｃ１Ｗ Ｌ１Ｗ Ｄ１Ｗ Ｓ１Ｗ

Ｙ Ｃ１Ｙ Ｌ１Ｙ Ｄ１Ｙ Ｓ１Ｙ

Ｍ Ｃ１Ｍ Ｌ１Ｍ Ｄ１Ｍ Ｓ１Ｍ

ï� — Ｌ１Ｎ Ｄ１Ｎ Ｓ１Ｎ

Ｃ／Ａ Ｃ２Ｃ Ｌ２Ｃ Ｄ２Ｃ Ｓ２Ｃ

Ｌ１（Ｃ／Ａ）＋（Ｐ２－Ｐ１）（Åï�） Ｃ２Ｄ Ｌ２Ｄ Ｄ２Ｄ Ｓ２Ｄ

Ｌ２Ｃ（Ｍ） Ｃ２Ｓ Ｌ２Ｓ Ｄ２Ｓ Ｓ２Ｓ

Ｌ２Ｃ（Ｌ） Ｃ２Ｌ Ｌ２Ｌ Ｄ２Ｌ Ｓ２Ｌ

Ｌ２Ｃ（Ｍ＋Ｌ） Ｃ２Ｘ Ｌ２Ｘ Ｄ２Ｘ Ｓ２Ｘ

Ｐ（ïＡＳ） Ｃ２Ｐ Ｌ２Ｐ Ｄ２Ｐ Ｓ２Ｐ

ＺYZ£�ku+（äＡＳ） Ｃ２Ｗ Ｌ２Ｗ Ｄ２Ｗ Ｓ２Ｗ

Ｙ Ｃ２Ｙ Ｌ２Ｙ Ｄ２Ｙ Ｓ２Ｙ

Ｍ Ｃ２Ｍ Ｌ２Ｍ Ｄ２Ｍ Ｓ２Ｍ

ï� — Ｌ２Ｎ Ｄ２Ｎ Ｓ２Ｎ

Ｉ Ｃ５Ｉ Ｌ５Ｉ Ｄ５Ｉ Ｓ５Ｉ

Ｑ Ｃ５Ｑ Ｌ５Ｑ Ｄ５Ｑ Ｓ５Ｑ

Ｉ＋Ｑ Ｃ５Ｘ Ｌ５Ｘ Ｄ５Ｘ Ｓ５Ｘ

ＧＬＯＮＡＳＳ

Ｇ１

Ｇ１ａ

Ｇ２

Ｇ２ａ

１６０２＋犽×

９／１６（犽＝

－７～＋１２）

１６００．９９５

１２４６＋犽×

７／１６（犽＝

－７～＋１２）

１２４８．０６

Ｃ／Ａ Ｃ１Ｃ Ｌ１Ｃ Ｄ１Ｃ Ｓ１Ｃ

Ｐ Ｃ１Ｐ Ｌ１Ｐ Ｄ１Ｐ Ｓ１Ｐ

Ｌ１ＯＣｄ Ｃ４Ａ Ｌ４Ａ Ｄ４Ａ Ｓ４Ａ

Ｌ１ＯＣｐ Ｃ４Ｂ Ｌ４Ｂ Ｄ４Ｂ Ｓ４Ｂ

Ｌ１ＯＣｄ＋Ｌ１ＯＣｐ Ｃ４Ｘ Ｌ４Ｘ Ｄ４Ｘ Ｓ４Ｘ

Ｃ／Ａ（ＧＬＯＮＡＳＳＭ） Ｃ２Ｃ Ｌ２Ｃ Ｄ２Ｃ Ｓ２Ｃ

Ｐ Ｃ２Ｐ Ｌ２Ｐ Ｄ２Ｐ Ｓ２Ｐ

Ｌ２ＣＳＩ Ｃ６Ａ Ｌ６Ａ Ｄ６Ａ Ｓ６Ａ

Ｌ２ＯＣｐ Ｃ６Ｂ Ｌ６Ｂ Ｄ６Ｂ Ｓ６Ｂ

Ｌ２ＣＳＩ＋Ｌ２ＯＣｐ Ｃ６Ｘ Ｌ６Ｘ Ｄ６Ｘ Ｓ６Ｘ

１１
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]２（î）

UV �Å
��\

ＭＨｚ
 �AD

BCDm�

WX ��r� T~�  �ÃÄ

ＧＬＯＮＡＳＳ Ｇ３ １２０２．０２５

Ｉ Ｃ３Ｉ Ｌ３Ｉ Ｄ３Ｉ Ｓ３Ｉ

Ｑ Ｃ３Ｑ Ｌ３Ｑ Ｄ３Ｑ Ｓ３Ｑ

Ｉ＋Ｑ Ｃ３Ｘ Ｌ３Ｘ Ｄ３Ｘ Ｓ３Ｘ

ＧＡＬＩＬＥＯ

Ｅ１

Ｅ５ａ

Ｅ５ｂ

Ｅ５

（Ｅ５ａ

＋Ｅ５ｂ）

Ｅ６

１５７５．４２

１１７６．４５

１２０７．１４０

１１９１．７９５

１２７８．７５

Ａ（ＰＲＳ） Ｃ１Ａ Ｌ１Ａ Ｄ１Ａ Ｓ１Ａ

Ｂ（Ｉ／ＮＡＶＯＳ／ＣＳ／ＳｏＬ） Ｃ１Ｂ Ｌ１Ｂ Ｄ１Ｂ Ｓ１Ｂ

Ｃ（ï78） Ｃ１Ｃ Ｌ１Ｃ Ｄ１Ｃ Ｓ１Ｃ

Ｂ＋Ｃ Ｃ１Ｘ Ｌ１Ｘ Ｄ１Ｘ Ｓ１Ｘ

Ａ＋Ｂ＋Ｃ Ｃ１Ｚ Ｌ１Ｚ Ｄ１Ｚ Ｓ１Ｚ

Ｉ（Ｆ／ＮＡＶＯＳ） Ｃ５Ｉ Ｌ５Ｉ Ｄ５Ｉ Ｓ５Ｉ

Ｑ（ï78） Ｃ５Ｑ Ｌ５Ｑ Ｄ５Ｑ Ｓ５Ｑ

Ｉ＋Ｑ Ｃ５Ｘ Ｌ５Ｘ Ｄ５Ｘ Ｓ５Ｘ

Ｉ（Ｉ／ＮＡＶＯＳ／ＣＳ／ＳｏＬ） Ｃ７Ｉ Ｌ７Ｉ Ｄ７Ｉ Ｓ７Ｉ

Ｑ（ï78） Ｃ７Ｑ Ｌ７Ｑ Ｄ７Ｑ Ｓ７Ｑ

Ｉ＋Ｑ Ｃ７Ｘ Ｌ７Ｘ Ｄ７Ｘ Ｓ７Ｘ

Ｉ Ｃ８Ｉ Ｌ８Ｉ Ｄ８Ｉ Ｓ８Ｉ

Ｑ Ｃ８Ｑ Ｌ８Ｑ Ｄ８Ｑ Ｓ８Ｑ

Ｉ＋Ｑ Ｃ８Ｘ Ｌ８Ｘ Ｄ８Ｘ Ｓ８Ｘ

Ａ（ＰＲＳ） Ｃ６Ａ Ｌ６Ａ Ｄ６Ａ Ｓ６Ａ

Ｂ（Ｃ／ＮＡＶＣＳ） Ｃ６Ｂ Ｌ６Ｂ Ｄ６Ｂ Ｓ６Ｂ

Ｃ（ï78） Ｃ６Ｃ Ｌ６Ｃ Ｄ６Ｃ Ｓ６Ｃ

Ｂ＋Ｃ Ｃ６Ｘ Ｌ６Ｘ Ｄ６Ｘ Ｓ６Ｘ

Ａ＋Ｂ＋Ｃ Ｃ６Ｚ Ｌ６Ｚ Ｄ６Ｚ Ｓ６Ｚ

ＢＤＳ

Ｂ１（２）

（ＢＤＳ２，

ＢＤＳ３）

Ｂ１

（Ｂ１Ｃ，

Ｂ１Ａ）

（ＢＤＳ３）

Ｂ２ａ

（ＢＤＳ３）

１５６１．０９８

１５７５．４２

１１７６．４５

Ｉ Ｃ２Ｉ Ｌ２Ｉ Ｄ２Ｉ Ｓ２Ｉ

Ｑ Ｃ２Ｑ Ｌ２Ｑ Ｄ２Ｑ Ｓ２Ｑ

Ｉ＋Ｑ Ｃ２Ｘ Ｌ２Ｘ Ｄ２Ｘ Ｓ２Ｘ

Ｄａｔａ Ｃ１Ｄ Ｌ１Ｄ Ｄ１Ｄ Ｓ１Ｄ

Ｐｉｌｏｔ Ｃ１Ｐ Ｌ１Ｐ Ｄ１Ｐ Ｓ１Ｐ

Ｄａｔａ＋Ｐｉｌｏｔ Ｃ１Ｘ Ｌ１Ｘ Ｄ１Ｘ Ｓ１Ｘ

Ｂ１Ａ Ｃ１Ａ Ｌ１Ａ Ｄ１Ａ Ｓ１Ａ

Ｄａｔａ Ｃ５Ｄ Ｌ５Ｄ Ｄ５Ｄ Ｓ５Ｄ

Ｐｉｌｏｔ Ｃ５Ｐ Ｌ５Ｐ Ｄ５Ｐ Ｓ５Ｐ

Ｄａｔａ＋Ｐｉｌｏｔ Ｃ５Ｘ Ｌ５Ｘ Ｄ５Ｘ Ｓ５Ｘ
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]２（î）

UV �Å
��\

ＭＨｚ
 �AD

BCDm�

WX ��r� T~�  �ÃÄ

ＢＤＳ

Ｂ２ｂ

（ＢＤＳ２）

Ｂ２ｂ

（ＢＤＳ３）

Ｂ３

（ＢＤＳ２，

ＢＤＳ３）

１２０７．１４

１２０７．１４

１２６８．５２

Ｉ Ｃ７Ｉ Ｌ７Ｉ Ｄ７Ｉ Ｓ７Ｉ

Ｑ Ｃ７Ｑ Ｌ７Ｑ Ｄ７Ｑ Ｓ７Ｑ

Ｉ＋Ｑ Ｃ７Ｘ Ｌ７Ｘ Ｄ７Ｘ Ｓ７Ｘ

Ｄａｔａ Ｃ７Ｄ Ｌ７Ｄ Ｄ７Ｄ Ｓ７Ｄ

Ｐｉｌｏｔ Ｃ７Ｐ Ｌ７Ｐ Ｄ７Ｐ Ｓ７Ｐ

Ｄａｔａ＋Ｐｉｌｏｔ Ｃ７Ｚ Ｌ７Ｚ Ｄ７Ｚ Ｓ７Ｚ

Ｉ Ｃ６Ｉ Ｌ６Ｉ Ｄ６Ｉ Ｓ６Ｉ

Ｑ Ｃ６Ｑ Ｌ６Ｑ Ｄ６Ｑ Ｓ６Ｑ

Ｉ＋Ｑ Ｃ６Ｘ Ｌ６Ｘ Ｄ６Ｘ Ｓ６Ｘ

Ｂ３Ａ Ｃ６Ａ Ｌ６Ａ Ｄ６Ａ Ｓ６Ａ

ＳＢＡＳ

Ｌ１

ＬＬ５

１５７５．４２

１１７６．４５

Ｃ／Ａ Ｃ１Ｃ Ｌ１Ｃ Ｄ１Ｃ Ｓ１Ｃ

Ｉ Ｃ５Ｉ Ｌ５Ｉ Ｄ５Ｉ Ｓ５Ｉ

Ｑ Ｃ５Ｑ Ｌ５Ｑ Ｄ５Ｑ Ｓ５Ｑ

Ｉ＋Ｑ Ｃ５Ｘ Ｌ５Ｘ Ｄ５Ｘ Ｓ５Ｘ

ＱＺＳＳ

ＬＬ１

ＬＬ２

ＬＬ５

Ｌ６

ＬＥＸ（６）

１５７５．４２

１２２７．６０

１１７６．４５

１２７８．７５

Ｃ／Ａ Ｃ１Ｃ Ｌ１Ｃ Ｄ１Ｃ Ｓ１Ｃ

Ｌ１Ｃ（Ｄ） Ｃ１Ｓ Ｌ１Ｓ Ｄ１Ｓ Ｓ１Ｓ

Ｌ１Ｃ（Ｐ） Ｃ１Ｌ Ｌ１Ｌ Ｄ１Ｌ Ｓ１Ｌ

Ｌ１Ｃ（Ｄ＋Ｐ） Ｃ１Ｘ Ｌ１Ｘ Ｄ１Ｘ Ｓ１Ｘ

Ｌ１Ｓ／Ｌ１ＳＡＩＦ Ｃ１Ｚ Ｌ１Ｚ Ｄ１Ｚ Ｓ１Ｚ

Ｌ２Ｃ（Ｍ） Ｃ２Ｓ Ｌ２Ｓ Ｄ２Ｓ Ｓ２Ｓ

Ｌ２Ｃ（Ｌ） Ｃ２Ｌ Ｌ２Ｌ Ｄ２Ｌ Ｓ２Ｌ

Ｌ２Ｃ（Ｍ＋Ｌ） Ｃ２Ｘ Ｌ２Ｘ Ｄ２Ｘ Ｓ２Ｘ

Ｉ Ｃ５Ｉ Ｌ５Ｉ Ｄ５Ｉ Ｓ５Ｉ

Ｑ Ｃ５Ｑ Ｌ５Ｑ Ｄ５Ｑ Ｓ５Ｑ

Ｉ＋Ｑ Ｃ５Ｘ Ｌ５Ｘ Ｄ５Ｘ Ｓ５Ｘ

Ｌ５Ｄ Ｃ５Ｄ Ｌ５Ｄ Ｄ５Ｄ Ｓ５Ｄ

Ｌ５Ｐ Ｃ５Ｐ Ｌ５Ｐ Ｄ５Ｐ Ｓ５Ｐ

Ｌ５（Ｄ＋Ｐ） Ｃ５Ｚ Ｌ５Ｚ Ｄ５Ｚ Ｓ５Ｚ

Ｌ６Ｄ／（Ｓ） Ｃ６Ｓ Ｌ６Ｓ Ｄ６Ｓ Ｓ６Ｓ

Ｌ６Ｐ／（Ｌ） Ｃ６Ｌ Ｌ６Ｌ Ｄ６Ｌ Ｓ６Ｌ

Ｌ６（Ｄ＋Ｐ）／（Ｓ＋Ｌ） Ｃ６Ｘ Ｌ６Ｘ Ｄ６Ｘ Ｓ６Ｘ

Ｌ６Ｅ Ｃ６Ｅ Ｌ６Ｅ Ｄ６Ｅ Ｓ６Ｅ

Ｌ６（Ｄ＋Ｅ） Ｃ６Ｚ Ｌ６Ｚ Ｄ６Ｚ Ｓ６Ｚ
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]２（î）

UV �Å
��\

ＭＨｚ
 �AD

BCDm�

WX ��r� T~�  �ÃÄ

ＩＲＮＳＳ

ＬＬ５

５Ｓ

１１７６．４５

２４９２．０２８

ＡＳＰＳ Ｃ５Ａ Ｌ５Ａ Ｄ５Ａ Ｓ５Ａ

ＢＲＳ（Ｄ） Ｃ５Ｂ Ｌ５Ｂ Ｄ５Ｂ Ｓ５Ｂ

ＣＲＳ（Ｐ） Ｃ５Ｃ Ｌ５Ｃ Ｄ５Ｃ Ｓ５Ｃ

Ｂ＋Ｃ Ｃ５Ｘ Ｌ５Ｘ Ｄ５Ｘ Ｓ５Ｘ

ＡＳＰＳ Ｃ９Ａ Ｌ９Ａ Ｄ９Ａ Ｓ９Ａ

ＢＲＳ（Ｄ） Ｃ９Ｂ Ｌ９Ｂ Ｄ９Ｂ Ｓ９Ｂ

ＣＲＳ（Ｐ） Ｃ９Ｃ Ｌ９Ｃ Ｄ９Ｃ Ｓ９Ｃ

Ｂ＋Ｃ Ｃ９Ｘ Ｌ９Ｘ Ｄ９Ｘ Ｓ９Ｘ

５．３．４　DEF�R:OP��

BCDm�-C�Å �Gr�°fxÌ３.Ä。

]３　DEF�R:���yj^OP��

UV �Å
��\

ＭＨｚ
 �AD

ＲＩＮＥＸ

BCDm�

e`BCDGr�（r³）°fDΔφ
［φＲＩＮＥＸ＝φｏｒｉｇｉｎａｌ

（ａｓｉｓｓｕｅｄｂｙｔｈｅＳＶ）＋Δφ］

ＧＰＳ

Ｌ１

Ｌ２ａ

Ｌ５

１５７５．４２

１２２７．６０

１１７６．４５

Ｃ／Ａ Ｌ１Ｃ ï（ab �）

Ｌ１ＣＤ Ｌ１Ｓ ＋Ç

Ｌ１ＣＰ Ｌ１Ｌ ＋Ç

Ｌ１Ｃ－（Ｄ＋Ｐ） Ｌ１Ｘ ＋Ç

Ｐ Ｌ１Ｐ ＋Ç

Ｚｔｒａｃｋｉｎｇ Ｌ１Ｗ ＋Ç

Ｃｏｄｅｌｅｓｓ Ｌ１Ｎ ＋Ç

Ｃ／Ａ Ｌ２Ｃ
ＢｌｏｃｋＩＩ／ＩＩＡ／ＩＩＲï

ＢｌｏｃｋＩＩＲＭ／ＩＩＦ／ＩＩＩ－Ç~ｂ

Ｓｅｍｉｃｏｄｅｌｅｓｓ Ｌ２Ｄ ï

Ｌ２Ｃ（Ｍ） Ｌ２Ｓ －Ç

Ｌ２Ｃ（Ｌ） Ｌ２Ｌ －Ç

Ｌ２Ｃ（Ｍ＋Ｌ） Ｌ２Ｘ －Ç

Ｐ Ｌ２Ｐ ï（ab �）

Ｚｔｒａｃｋｉｎｇ Ｌ２Ｗ ï

Ｃｏｄｅｌｅｓｓ Ｌ２Ｎ ï

Ｉ Ｌ５Ｉ ï（ab �）

Ｑ Ｌ５Ｑ －Ç

Ｉ＋Ｑ Ｌ５Ｘ ´qＬ５Ｉw�
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]３（î）

UV �Å
��\

ＭＨｚ
 �AD

ＲＩＮＥＸ

BCDm�

e`BCDGr�（r³）°fDΔφ
［φＲＩＮＥＸ＝φｏｒｉｇｉｎａｌ

（ａｓｉｓｓｕｅｄｂｙｔｈｅＳＶ）＋Δφ］

ＧＬＯＮＡＳＳ

Ｇ１

Ｇ１ａ

Ｇ２

Ｇ２ａ

Ｇ３

１６０２＋

犽×９／１６

１６００．９９５

１２４６＋

犽×７／１６

１２４８．０６

１２０２．０２５

Ｃ／Ａ Ｌ１Ｃ ï（ab �）

Ｐ Ｌ１Ｐ ＋Ç

Ｌ１ＯＣｄ Ｌ４Ａ ï（ab �）

Ｌ１ＯＣｐ Ｌ４Ｂ ï

Ｌ１ＯＣｄ＋Ｌ１ＯＣｄ Ｌ４Ｘ ï

Ｃ／Ａ Ｌ２ｃ ï（ab �）

Ｐ Ｌ２Ｐ ＋Ç

Ｌ２ＣＳＩ Ｌ６Ａ ï（ab �）

Ｌ２ＯＣｐ Ｌ６Ｂ ï

Ｌ２ＣＳＩ＋Ｌ２ＯＣｐ Ｌ６Ｘ ï

Ｉ Ｌ３Ｉ ï（ab �）

Ｑ Ｌ３Ｑ ＋Ç

Ｉ＋Ｑ Ｌ３Ｘ ´qＬ３Ｉw�

ＧＡＬＩＬＥＯ

Ｅ１

Ｅ５Ａ

Ｅ５Ｂ

Ｅ５

（Ａ＋Ｂ）

Ｅ６

１５７５．４２

１１７６．４５

１２０７．１４０

１１９１．７９５

１２７８．７５

ＢＩ／ＮＡＶＯＳ／ＣＳ／ＳｏＬ Ｌ１Ｂ ï（ab �）

Ｃｎｏｄａｔａ Ｌ１Ｃ ＋Ç

Ｂ＋Ｃ Ｌ１Ｘ ´qＬ１Ｂw�

Ｉ Ｌ５Ｉ ï（ab �）

Ｑ Ｌ５Ｑ －Ç

Ｉ＋Ｑ Ｌ５Ｘ ´qＬ５Ｉw�

Ｉ Ｌ７Ｉ ï（ab �）

Ｑ Ｌ７Ｑ －Ç

Ｉ＋Ｑ Ｌ７Ｘ ´qＬ７Ｉw�

Ｉ Ｌ８Ｉ ï（ab �）

Ｑ Ｌ８Ｑ －Ç

Ｉ＋Ｑ Ｌ８Ｘ ´qＬ８Ｉw�

Ｂ Ｌ６Ｂ ï（ab �）

Ｃ Ｌ６Ｃ －Ç

Ｂ＋Ｃ Ｌ６Ｘ ´qＬ６Ｂw�

ＱＺＳＳ Ｌ１ １５７５．４２

Ｃ／Ａ Ｌ１Ｃ ï（ab �）

Ｌ１Ｃ（Ｄ） Ｌ１Ｓ ＋Çｃ

Ｌ１Ｃ（Ｐ） Ｌ１Ｌ ＋Ç

Ｌ１Ｃ－（Ｄ＋Ｐ） Ｌ１Ｘ ＋Ç

Ｌ１Ｓ Ｌ１Ｚ ;v(
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]３（î）

UV �Å
��\

ＭＨｚ
 �AD

ＲＩＮＥＸ

BCDm�

e`BCDGr�（r³）°fDΔφ
［φＲＩＮＥＸ＝φｏｒｉｇｉｎａｌ

（ａｓｉｓｓｕｅｄｂｙｔｈｅＳＶ）＋Δφ］

ＱＺＳＳ

Ｌ２

Ｌ５

Ｌ５Ｓ

Ｌ６ｄ

１２２７．６０

１１７６．４５

１１７６．４５

１２７８．７５

Ｌ２Ｃ（Ｍ） Ｌ２Ｓ ï（ab �）

Ｌ２Ｃ（Ｌ） Ｌ２Ｌ ï

Ｌ２Ｃ（Ｍ＋Ｌ） Ｌ２Ｘ ï

Ｉ Ｌ５Ｉ ï（ab �）

Ｑ Ｌ５Ｑ －Ç

Ｉ＋Ｑ Ｌ５Ｘ ´qＬ５Ｉw�

Ｉ Ｌ５Ｄ ï（ab �）

Ｑ Ｌ５Ｐ －Ç

Ｉ＋Ｑ Ｌ５Ｚ ´qＬ５Ｄw�

Ｌ６Ｄ Ｌ６Ｓ ï（ab �）

Ｌ６Ｐ Ｌ６Ｌ ï

Ｌ６（Ｄ＋Ｐ） Ｌ６Ｘ ï

Ｌ６Ｅ Ｌ６Ｅ ï

Ｌ６（Ｄ＋Ｅ） Ｌ６Ｚ ï

ＢＤＳ

Ｂ１２

Ｂ１

Ｂ２ａ

Ｂ２ｂ

（ＢＤＳ２）

Ｂ２ｂ

（ＢＤＳ３）

Ｂ３

１５６１．０９８

１５７５．４２

１１７６．４５

１２０７．１４０

１２０７．１４０

１２６８．５２

Ｉ Ｌ２Ｉ ï（ab �）ｅ

Ｑ Ｌ２Ｑ －Ç

Ｉ＋Ｑ Ｌ２Ｘ ´qＬ２Ｉw�

Ｄａｔａ（Ｄ） Ｌ１Ｄ ï（ab �）

Ｐｉｌｏｔ（Ｐ） Ｌ１Ｐ ＋Ç（qRG）

Ｄ＋Ｐ Ｌ１Ｘ ´qＬ１Ｄw�

Ｄａｔａ（Ｄ） Ｌ５Ｄ ï（ab �）

Ｐｉｌｏｔ（Ｐ） Ｌ５Ｐ ＋Ç（qRG）

Ｄ＋Ｐ Ｌ５Ｘ ´qＬ５Ｄw�

Ｉ Ｌ７Ｉ ï（ab �）

Ｑ Ｌ７Ｑ －Ç

Ｉ＋Ｑ Ｌ７Ｘ ´qＬ７Ｉw�

Ｄａｔａ（Ｄ） Ｌ７Ｄ ï（ab �）

Ｐｉｌｏｔ（Ｐ） Ｌ７Ｐ ＋Ç（qRG）

Ｄ＋Ｐ Ｌ７Ｚ ´qＬ７Ｄw�

Ｉ Ｌ６Ｉ ï（ab �）

Ｑ Ｌ６Ｑ －Ç

Ｉ＋Ｑ Ｌ６Ｘ ´qＬ６Ｉw�

Ｂ３Ａ Ｌ６Ａ ´qＬ６Ｉw�
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]３（î）

UV �Å
��\

ＭＨｚ
 �AD

ＲＩＮＥＸ

BCDm�

e`BCDGr�（r³）°fDΔφ
［φＲＩＮＥＸ＝φｏｒｉｇｉｎａｌ

（ａｓｉｓｓｕｅｄｂｙｔｈｅＳＶ）＋Δφ］

ＩＲＮＳＳ

Ｌ５

Ｓ

１１７６．４５

２４９２．０２８

ＡＳＰＳ Ｌ５Ａ ï（ab �）

ＢＲＳ（Ｄ） Ｌ５Ｂ äåOｆ

ＣＲＳ（Ｐ） Ｌ５Ｃ ï

Ｂ＋Ｃ Ｌ５Ｘ ´qＬ５Ａw�

ＡＳＰＳ Ｌ９Ａ ï（ab �）

ＢＲＳ（Ｄ） Ｌ９Ｂ äåOｆ

ＣＲＳ（Ｐ） Ｌ９Ｃ ï

Ｂ＋Ｃ Ｌ９Ｘ ´qＬ９Ａw�

　　
ａ 4��¾Ｌ２Ｗ-Ｌ２ＣGr�y[[v�，ＧＰＳＬ２rr\01zs't�。
ｂ Ｌ２Ｃ／Ａ �r�ËＧＰＳ��ß¯。
ｃ ＱＺＳＳGＢｌｏｃｋＩＩqＢｌｏｃｋＩ��Gr�°f;C，dÌuijＢｌｏｃｋＩＩGr�°f；³ZＢｌｏｃｋＩG[I：Ｌ１Ｓ

4ï，Ｌ１Ｌ4 ＋。

ｄ Ｌ６Ｄ、Ｌ６Ｐ、Ｌ６Ｅ(ZAAeåＩＳＱＺＳＳＬ６ÁＬ６１／Ｌ６２（ｃｏｄｅ１）、Ｌ６１（ｃｏｄｅ２）、Ｌ６２（ｃｏｄｅ２）。
ｅ ＲＩＮＥＸ３．０１./Gm�Ｃ１ｘ-Ｃ２ｘv(Ze�gＲＩＮＥＸ３．０２�QＢ１ �，x§¨XgＲＩＮＥＸ３．０２�QG

Ｃ２ｘm�78，gＣ１ｘ¥Ó。
ｆ w!xä2ZåO89 �GælRS。

５．３．５　��DEF�R

５．３．５．１　�����DEF�R

³´Z3�X"¡BCDGm�Q½./xy：

ｔ：BCD��m�，(“Ｉ”e�；

ｎ：�Å／��m�，©\4１，２，…，８，９；

ａ：f'm�，Ó4�y。

５．３．５．２　DE&'��ij�R

³´Z4565CR¬�，©m�ｔｎａQ½./xy：

ｔ：BCD��m�，(“Ｘ”e�；

ｎ：�Å／��m�，4０；

ａ：f'm�，Ó4�y。

５．３．６　DEF�R�DEFst^��

ＧＮＳＳBC78)*?@AÁG?�Q“ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ”x³P)*BC78�QGÂÃ。

ËZCwBCDm�³Z;CG��UV，©.mÌGBCD��;zrC，̧ V，?�Q“ＳＹＳ／＃／

ＯＢＳＴＹＰＥＳ”Á(ÿ´e|��UVe��，©�x³P���âcCDGBCDm�G7D-r´
GBCDm�G�Ì。gP)*G78@A，³ZÁw`BC/�yGe[��GÔ@BC78，f´

７１

犌犅／犜２７６０６—２０２０



gh?�Q“ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ”ÁGBCDm��Ì��âc�Q。

５．３．７　E��WX

?@AÁGCµ¶��（2{Ë）./xÌ４.Ä。

]４　E��WX

�� |O

ＧＥＯＤＥＴＩＣ ß.G}ºÄCµ¶

ＮＯＮ＿ＧＥＯＤＥＴＩＣ ß.G~ºÄCµ¶

ＮＯＮ＿ＰＨＹＳＩＣＡＬ R�E�¥¦WXGCµ¶（�¥¦�G��Cµ¶）

ＳＰＡＣＥＢＯＲＮＥ ��«¬Sc½

ＡＩＲＢＯＲＮＥ LLXSc½

ＷＡＴＥＲ＿ＣＲＡＦＴ �¾r»½

ＧＲＯＵＮＤ＿ＣＲＡＦＴ �Mr»½

ＦＩＸＥＤ＿ＢＵＯＹ �¾Gß.¼½

ＦＬＯＡＴＩＮＧ＿ＢＵＯＹ �¾G�Ø¼½

ＦＬＯＡＴＩＮＧ＿ＩＣＥ Ø�

ＧＬＡＣＩＥＲ ��¾Gß.¼½

ＢＡＬＬＩＳＴＩＣ ��、��U

ＡＮＩＭＡＬ p456G»¼

ＨＵＭＡＮ p456G÷

　　gＧＮＳＳBC78)*Á，�“ＧＥＯＤＥＴＩＣ”-“ＮＯＮ＿ＧＥＯＤＥＴＩＣ”��[\，©ªCµ¶���

´e�。C�，göw456âcT¶CD�，D´¨(/�eå２-eå３@e�Cµ¶G»Çq©

ÇD�G><。/�eå２-eå３G�/{Ì９。

V\，(¹>y[n8¤wst9./Cµ¶��2{Ë。

５．３．８　 �¡`

s·¸¹（4１、１０£１００U１０GÙ7�）e�gyÚ?�Q“ＳＹＳ／ＳＣＡＬＥＦＡＣＴＯＲ”Á，ÌÄg

)*�Q�³\�BC\G�L�7。·x，s·¸¹4１０�，3)*Á�QG\�r�BC\�Ë

\@u:�QX０．００１Ç�Ò�QX０．０００１Ç。

５．３．９　¢£¤¥¦^)*st

º»¼½¾456�QGBC78xgöw�½¦eUy，̧ V´g“?@A”Á±AP�[y?

�Q：

ａ）　�½¦eUÁG¿Àab¶（ＡＲＰ）G�Ó，�¿À¾Gw`�./G¶，·x¿À!Ó�L

ðG��ÁÂ。³Zº»¼½，ＡＲＰg�½¦eUyG�Ó��QgBC78)*G?�Q
“ＡＮＴＥＮＮＡ：ＤＥＬＴＡＸ／Ｙ／Ｚ”Á。

ｂ）　¿À�E�D：ÌÄ456¿Àq��¿ÀHÀ_EGÚ��D，³Zº»¼½，x[�½¦
eUyGÚ��DG�>�QXBC78)*G?�Q“ＡＮＴＥＮＮＡ：Ｂ．ＳＩＧＨＴＸＹＺ”Á。
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ｃ）　¿Àk�_�：³Zº»¼½，¿ÀGk�_�x[�½¦eUyGÚ��DG�>�QXB

C78)*G“ＡＮＴＥＮＮＡ：ＺＥＲＯＤＩＲＸＹＺ”?�QÁ；áß.Cµ¶¾G°±¿ÀGk�_

�x[�／�／}（��）dM¦eUyGÚ��DG�>�QX“ＡＮＴＥＮＮＡ：ＺＥＲＯＤＩＲ

ＸＹＺ”Á。

ｄ）　º»¼½G�Â�Ó（�³Z��Scð¾G45ÏÓ）：º»¼½G�Â�Óy[�QgB

C78)*G?�Q“ＣＥＮＴＥＲＯＦＭＡＳＳ：ＸＹＺ”Á。

ｅ）　#�r�ÁÂ：#�r�ÁÂG�Óy[�QgBC78)*G?�Q“ＡＮＴＥＮＮＡ：

ＰＨＡＳＥＣＥＮＴＥＲ”Á。

５．３．１０　RKST^��

x!#b@`È�âcz��]^GHI，3´gBC78)*Á(?�Q“ＳＹＳ／ＤＣＢＳＡＰ

ＰＬＩＥＤ”âcr´ÂÃ，{Ì５。

５．３．１１　§¨OP©ªST��

x!#br�ÁÂvwÈ�³BC\âcz¿Àr�ÁÂ]^HI，3´gBC78)*Á(?

�Q“ＳＹＳ／ＰＣＶＳＡＰＰＬＩＥＤ”âcr´ÂÃ，{Ì５。

５．３．１２　犌犖犛犛DE)*67^nop/0

ＧＮＳＳBC78)*G?@A=>{Ì５。

]５　犌犖犛犛DE)*67^nop/0

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＲＩＮＥＸＶＥＲＳＩＯＮ／ＴＹＰＥ

———=>}d ：３．０４

———)*�� （“Ｏ”4ＧＮＳＳBC78)*m�）

———��UVm�：

“Ｃ”：ＢＤＳ

“Ｅ”：ＧＡＬＩＬＥＯ

“Ｇ”：ＧＰＳ

“Ｉ”：ＩＲＮＳＳ

“Ｊ”：ＱＺＳＳ

“Ｒ”：ＧＬＯＮＡＳＳ

“Ｓ”：ＳＢＡＳ

“Ｍ”：TUV

Ｆ９．２，１１Ｘ，

Ａ１，１９Ｘ，

Ａ１，１９Ｘ

ＰＧＭ／ＲＵＮＢＹ／ＤＡＴＥ

———¯®4!)*G&���

———¯®4!)*G6���

———)*¯®G}~-��

=>：ｙｙｙｙｍｍｄｄｈｈｍｍｓｓｚｏｎｅ

ｚｏｎｅ4３～４Ë�m�e���UV；���( ＵＴＣ��；x!�(

dM��UVm�¢£3e�ＬＣＬ

Ａ２０，

Ａ２０，

Ａ２０

ＣＯＭＭＥＮＴ ———|�c Ａ６０

ＭＡＲＫＥＲＮＡＭＥ ———CDe�¶（Cµ¶）�� Ａ６０

９１

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]５（î）

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＭＡＲＫＥＲＮＵＭＢＥＲ ———CDe�¶（Cµ¶）�� Ａ２０

ＭＡＲＫＥＲＴＹＰＥ

———Cµ¶（e�GA�）��

ＧＥＯＤＥＴＩＣ：ß.G}ºÄCµ¶

ＮＯＮ＿ＧＥＯＤＥＴＩＣ：ß.G~ºÄCµ¶

ＮＯＮ＿ＰＨＹＳＩＣＡＬ：R�E�¥¦WXGCµ¶

ＳＰＡＣＥＢＯＲＮＥ：��«¬Sc½

ＡＩＲＢＯＲＮＥ：LLXSc½

ＷＡＴＥＲ＿ＣＲＡＦＴ：�¾Gr»½

ＧＲＯＵＮＤ＿ＣＲＡＦＴ：�M¾Gr»½

ＦＩＸＥＤ＿ＢＵＯＹ：�¾Gß.¼½

ＦＬＯＡＴＩＮＧ＿ＢＵＯＹ：�¾G�Ø¼

ＦＬＯＡＴＩＮＧ＿ＩＣＥ：Ø�

ＧＬＡＣＩＥＲ：��¾Gß.¼½

ＢＡＬＬＩＳＴＩＣ：��、��U

ＡＮＩＭＡＬ：p456G»¼

ＨＵＭＡＮ：p456G÷

�“ＧＥＯＤＥＴＩＣ”-“ＮＯＮ＿ＧＥＯＤＥＴＩＣ”��\，©ª�´�QC

µ¶Ge���；(¹yn8¤wst9./Cµ¶Ge���

G2{Ë

Ａ２０，４０Ｘ

ＯＢＳＥＲＶＥＲ／ＡＧＥＮＣＹ ———BC���／6� Ａ２０，Ａ４０

ＲＥＣ＃／ＴＹＰＥ／ＶＥＲＳ
———456��、��-}d

（}d：x456iÓê*G}d）
３Ａ２０

ＡＮＴ＃／ＴＹＰＥ ———¿À��-�� ２Ａ２０

ＡＰＰＲＯＸＰＯＳＩＴＩＯＮＸＹＺ
———CDe�¶（Cµ¶）GTk�Ó¦e（Ú�：ｍ）

³Zº»¼½¾GCµ¶，V¤4yÚ

３Ｆ１４．４

ＡＮＴＥＮＮＡ：ＤＥＬＴＡ Ｈ／

Ｅ／Ｎ

———¿À}：¿Àab¶（ＡＲＰ）r³ZCµ¶G}Ä　（Ｈ）

———¿ÀÁÂr³ZCµ¶G�E]�D　　 （Ｅ）

¿ÀÁÂr³ZCµ¶G�E]�D （Ｎ）

（�[ ｍ4Ú�）

Ｆ１４．４，

２Ｆ１４．４

ＡＮＴＥＮＮＡ：ＤＥＬＴＡＸ／

Ｙ／Ｚ

———º»¼½¾G¿Àab¶G�Ó（Ú�：ｍ）：

�½¦eUyGＸＹＺ�D

３Ｆ１４．４

 ＡＮＴＥＮＮＡ：ＰＨＡＳＥ

ＣＥＮＴＥＲ

¿Àab¶G#�r�ÁÂG�Ó（Ú�：ｍ）：

———��UV（Ｃ／Ｅ／Ｇ／Ｉ／Ｊ／Ｒ／Ｓ）

———BCDm�

———�／�／}（ß.GCµ¶）

£�½¦eUyG犡／犢／犣（º»¼½¾GCµ¶）

Ａ１，

１Ｘ，Ａ３，

Ｆ９．４，２Ｆ１４．４

０２

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]５（î）

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＡＮＴＥＮＮＡ：

Ｂ．ＳＩＧＨＴＸＹＺ

———ÜEＧＮＳＳ��G、（45）¿À�è G_E：

º»¼½¾G¿À：�½¦eUyGÚ��D

ß.µG°±¿À：�／�／}��¦eUyGÚ��D

３Ｆ１４．４

ＡＮＴＥＮＮＡ：

ＺＥＲＯＤＩＲＡＺＩ

———ß.¿ÀGk�_�¡（Ú�：°，[�E4$_E） Ｆ１４．４

ＡＮＴＥＮＮＡ：

ＺＥＲＯＤＩＲＸＹＺ

———¿ÀGk�_�¡：

º»¼½¾G¿À：�½¦eUyGÚ��D

ß.CµG°±¿À：�／�／}��¦eUyGÚ��D

３Ｆ１４．４

ＣＥＮＴＥＲＯＦＭＡＳＳ：ＸＹＺ
———�½¦eUyº»¼½G�Â�Ó（犡，犢，犣，Ú�：ｍ），P¦eU

>(Z�Q�½G“¢Ç”
３Ｆ１４．４

ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ

———��UV（Ｃ／Ｅ／Ｇ／Ｉ／Ｊ／Ｒ／Ｓ）

———³´ZP��UVG;CBCD（��）m�G7D

———e�BCDm�：（ｔｎａ）

———BCD��m�（ｔ）

———�Åm�（ｎ）

———f'm�（ａ）

x!]�１３`BCDm�，�(îc£¤。

———­F)*：ËT��UVGe�BCD.�®GÀFBCD)

*，́ ³Á`UVG��¥l�Q¾Oe�BCDm�，�%©

ÓZＳＹＳ／ＳＣＡＬＥＦＡＣＴＯＲ?�QD!。

gＲＩＮＥＸ３．０４./Ge�BCDm�G|O�ｔｎａ：

ｔ：BCD��m�

Ｃ：�／WX

Ｌ：r�

Ｄ：T~�BCD

Ｓ：\� �ÃÄ（�¶s）

Ｉ：3�Xr�"¡

Ｘ：456GR¬�

ｎ：�Å／��m�

　　　　　１＝Ｌ１　　　（ＢＤＳ／ＧＰＳ／ＱＺＳＳ／ＳＢＡＳ）

Ｇ１ （ＧＬＯ）

Ｅ１ （ＧＡＬ）

Ｂ１ （ＢＤＳ）

　　　　　２＝Ｌ２ （ＧＰＳ／ＱＺＳＳ）

Ｇ２ （ＧＬＯ）

Ｂ１（２） （ＢＤＳ）

　　　　　３＝ Ｇ３ （ＧＬＯ）１２０２．０２５ＭＨｚ

　　　　　４＝ Ｇ１ａ （ＧＬＯ）１６００．９９５ＭＨｚ

Ａ１，

２Ｘ，Ｉ３，

１３（１Ｘ，Ａ３）

６Ｘ，１３（１Ｘ，Ａ３）

１２

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]５（î）

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ

　　　　　５＝Ｌ５　　　　（ＧＰＳ／ＱＺＳＳ／ＳＢＡＳ／ＩＲＮＳＳ）

Ｅ５ａ （ＧＡＬ）

Ｂ２／Ｂ２ａ （ＢＤＳ）

　　　　　６＝ Ｅ６ （ＧＡＬ）

Ｌ６ （ＱＺＳＳ）

Ｂ３ （ＢＤＳ）

Ｇ２ａ （ＧＬＯ）

　　　　　７＝ Ｅ５ｂ （ＧＡＬ）

Ｂ２／Ｂ２ｂ （ＢＤＳ）

　　　　　８＝ Ｅ５ａ＋ｂ （ＧＡＬ）

Ｂ２ａ＋ｂ （ＢＤＳ）

　　　　　９＝Ｓ （ＩＲＮＳＳ）

　　　　　０　BCDm�4R¬7Ｘ�，�Åm�e�4０（³e`

��UVfxxV¥¦）

ａ：f'±¦m�

Ａ＝ Ａ ¬G　　　　　（ＧＡＬ／ＩＲＮ／ＧＬＯ）

Ｂ＝Ｂ ¬G （ＧＡＬ／ＩＲＮ／ＧＬＯ）

Ｃ＝Ｃ ¬G （ＧＡＬ／ＩＲＮ）

　EZＣ�G （ＳＢＡＳ／ＧＰＳ／ＧＬＯ／ＱＺＳＳ）

Ｄ＝ Åï�G （ＧＰＳ）

　Ｄ ¬G （ＢＤＳ）

Ｉ＝Ｉ �AD （ＢＤＳ／ＧＰＳ／ＧＡＬ／ＱＺＳＳ）

Ｌ＝Ｌ ¬G （Ｌ２ＣＧＰＳ／ＱＺＳＳ）

　Ｐ ¬G （ＧＰＳ／ＱＺＳＳ）

Ｍ＝ EZ Ｍ�G （ＧＰＳ）

Ｎ＝ ï�G （ＧＰＳ）

Ｐ＝ EZＰ�G （ＧＰＳ／ＧＬＯ）

　ＰJ�G （ＢＤＳ）

Ｑ＝ Ｑ �AD （ＢＤＳ／ＧＰＳ／ＧＡＬ／ＱＺＳＳ）

Ｓ＝ Ｄ ¬G （ＧＰＳ／ＱＺＳＳ）

　Ｍ ¬G （Ｌ２ＣＧＰＳ／ＱＺＳＳ）

Ｗ＝ EZＺYZG （ＧＰＳ）

Ｘ＝Ｂ＋Ｃ ¬G （ＧＡＬ／ＩＲＮＳＳ）

　　Ｉ＋Ｑ ¬G （ＢＤＳ／ＧＰＳ／ＧＡＬ／ＱＺＳＳ）

　　Ｍ＋Ｌ ¬G （ＧＰＳ／ＱＺＳＳ）

　　Ｄ＋Ｐ ¬G （ＢＤＳ／ＧＰＳ／ＱＺＳＳ）

Ｙ＝ EZＹ�G （ＧＰＳ）

Ｚ＝ Ａ＋Ｂ＋Ｃ ¬G （ＧＡＬ）

２２

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]５（î）

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ

Ｄ＋Ｐ ¬G　　（ＢＤＳ）

�y：BCDG��m�4Ｉ-Ｘ，£YZÈ>¢£�，m�ａÓ�=。

¾Of'm�GË§�´Ló。

def&.e¾��BCD�(GÚ�xy：

r�：　　　　　　　（Ú�：ÙÇ）

WX： （Ú�：ｍ）

T~�BCD： （Ú�：Ｈｚ）

�¶sU： ,456á.

3�Xr�"¡： （Ú�：ÙÇ）

456R¬�： ïD¨

uägYZÈ>ygdef./GBCD©:¯®BC78)*，�

QeBCDG��´qe��UVGBCDm�G��rw�

ＳＩＧＮＡＬＳＴＲＥＮＧＴＨ

ＵＮＩＴ
———Ｓｎｎ �ÃÄ（�¶s）BCDGÚ�：ｄＢＨｚ Ａ２０，４０Ｘ

ＩＮＴＥＲＶＡＬ ———BC�à　　　（Ú�：ｓ） Ｆ１０．３

ＴＩＭＥＯＦＦＩＲＳＴＯＢＳ

———�wþBC�QG��：

|（４�7Ë），m，}，�，A，Z

———��UV：ＢＤＴ　　　（����UV）

ＧＡＬ （ＧＡＬＩＬＥＯ��UV）

ＧＰＳ （ＧＰＳ��UV）

ＧＬＯ （ＵＴＣ��UV）

ＩＲＮ （ＩＲＮＳＳ��UV）

ＱＺＳ （ＱＺＳＳ��UV）

³ZÀFＧＮＳＳUVGBC78)*´eÃ.�(G��UV；á³

Úw��UVGBC)*，3yúxyÎÏ：

———Ú=GＢＤＳ)*，��UV4ＢＤＴ；

———Ú=GＧＡＬＩＬＥＯ)*，��UV4ＧＡＬ；

———Ú=GＧＰＳ)*，��UV4ＧＰＳ；

———Ú=GＧＬＯＮＡＳＳ)*，��UV4ＧＬＯ；

———Ú=GＩＲＮＳＳ)*，��UV4ＩＲＮ；

———Ú=GＱＺＳＳ)*，��UV4ＱＺＳ

５Ｉ６，Ｆ１３．７，

５Ｘ，Ａ３

ＴＩＭＥＯＦＬＡＳＴＯＢＳ

———k�BC�QG��：

|（４�7Ë），m，}，�，A，Z

———��UV：C“ＴＩＭＥＯＦＦＩＲＳＴＯＢＳ”�Q³´

５Ｉ６，Ｆ１３．７，

５Ｘ，Ａ３

ＲＣＶＣＬＯＣＫＯＦＦＳＡＰ

ＰＬ

———³/���、WX、r�CD\xbâczA�G456¬^

HI。

１：x；０：b。

xg“ＥＰＯＣＨ／ＳＡＴ”�QÁªä¬^78，3;st-.d�

Q，ÎÏ4０

Ｉ６

３２

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]５（î）

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＳＹＳ／ＤＣＢＳＡＰＰＬＩＥＤ

———��UV（Ｃ／Ｅ／Ｇ／Ｉ／Ｊ／Ｒ／Ｓ）

———âc��]^HIG&��

———HIç（ＵＲＬ）

Áw��UV¥lP�Q。¢HI：�y£ÎÏV�Q

Ａ１，

１Ｘ，Ａ１７，

１Ｘ，Ａ４０

ＳＹＳ／ＰＣＶＳＡＰＰＬＩＥＤ

———��UV（Ｃ／Ｅ／Ｇ／Ｉ／Ｊ／Ｒ／Ｓ）

———âc¿Àr�ÁÂ]^HIG&��

———HIç（ＵＲＬ）

³ZÁw��UV¥lP�Q。

¢HI：�y£ÎÏVþ�Q

Ａ１，

１Ｘ，Ａ１７，

１Ｘ，Ａ４０

ＳＹＳ／ＳＣＡＬＥＦＡＣＴＯＲ

———��UV（Ｃ／Ｅ／Ｇ／Ｉ／Ｊ／Ｒ／Ｓ）

———（�BCDG）s·¸¹（１，１０，１００，１０００）

———´(Ps·¸¹GBCDm�G7D

Í�０£�=：e`BCDm�GBC78�«´(

———BCDm��Ì

———x!�ÌÁ]�１２`BCDm�，r(îc�Q

;Cs·¸¹´(Z;CGBCD�，́ ¥ldþ?�Q。xdþ�

QÎ'，y¬4©s·¸¹4１

Ａ１，

１Ｘ，Ｉ４，

２Ｘ，Ｉ２，

１２（１Ｘ，Ａ３）

１０Ｘ，１２（１Ｘ，Ａ３）

ＳＹＳ／ＰＨＡＳＥＳＨＩＦＴＳ

(Z°Ir�BCD：

———��UV（Ｃ／Ｅ／Ｇ／Ｉ／Ｊ／Ｒ／Ｓ）

———��r�BCDm�ｔｎａ
———°ID （Ú�：ÙÇ）

———�(P°IDG��27（4274０£�=，ÌÄP°IDv

(ZPUV.ä��）

———³´Z¾O27Gr2��m��Ì

———x!¾O��m�G27LZ１０，r(îc�Q，�¥l�QÔ

@s(P°IDGBCDm�

Ａ１，１Ｘ，

Ａ３，１Ｘ，

Ｆ８．５，

２Ｘ，Ｉ２．２，

１０（１Ｘ，Ａ３）

１８Ｘ，１０（１Ｘ，Ａ３）

ＧＬＯＮＡＳＳＳＬＯＴ／ＦＲＱ＃

|O�BCＧＬＯＮＡＳＳ��G ¬（ｓｌｏｔ）／�Å��

———y��ÌÁG�BC��G27

���Ì�Q´�¿：

———���� （UVm�、 ¬m�）

———P��G�Å�� （－７．．．＋６）

———x!�BCG��7TZ８[，r(îc�Q

Ｉ３，１Ｘ，

８（Ａ１，Ｉ２．２，

１Ｘ，Ｉ２，１Ｘ）

４Ｘ，８（Ａ１，Ｉ２．２，１Ｘ，

Ｉ２，１Ｘ）

ＧＬＯＮＡＳＳＣＯＤ／ＰＨＳ／ＢＩＳ

———e�ＧＬＯＮＡＳＳ �G�（WX）BCDq��r�BCDGr

�]^HID，©e�4BCDm��©�r�]^HID：

ＧＬＯＮＡＳＳ �e��：Ｃ１Ｃ�©�r�]^HID（Ú�：ｍ）

ＧＬＯＮＡＳＳ �e��：Ｃ１Ｐ�©�r�]^HID（Ú�：ｍ）

ＧＬＯＮＡＳＳ �e��：Ｃ２Ｃ�©�r�]^HID（Ú�：ｍ）

ＧＬＯＮＡＳＳ �e��：Ｃ２Ｐ�©�r�]^HID（Ú�：ｍ）

x!;­®ＧＬＯＮＡＳＳG�r�]^HID，3d�Qr´Ó

�=Ò�，��Þ©“?�Q”

４（Ｘ１，Ａ３，Ｘ１，Ｆ８．３）

４２

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]５（î）

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＬＥＡＰＳＥＣＯＮＤＳ

———4!GYZ[I7
———^YZ¯×�GYZ[I7Δ狋ＬＳＦ　　（yÓ�=）
———^YZ¯×�GÙÇ7 ＷＮ＿ＬＳＦ （yÓ�=）

ＧＰＳ-ＧＡＬ、ＱＺＳ、ＩＲＮ��UVfx¯１９８０|１m６}k í©Ù
Ç（ｗｅｅｋ）7 ＷＮ-YZ[I7Δ狋ＬＳ；ＢＤＳ3x¯２００６|１m１}k
 í©ÙÇ7（ＢＤＳJK3)>e�4 ＷＮ，a{ＢＤＳＳＩＳＩＣＤ２．０G
５．２．４．１７），4³AZＧＰＳG ＷＮ，defe�4 ＷＮＢＤＳ，e�ＢＤＳG
YZ[I74Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ。２００６|１m１} ＷＮＢＤＳ＝０，Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ＝０，

Δ狋ＬＳ＝１４ｓ，.[Δ狋ＬＳ－Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ≡１４ｓ。
———^YZ¯×��!GÇi¿í7ＤＮ（yÓ�=）

ＢＤＳGＤＮ4０～６；ＧＰＳ� ＧＡＬ、ＱＺＳ、ＩＲＮGＤＮ4１～７。·x，

ＵＴＣ��２０１５|６m３０}�~j，³´ZＧＰＳ��G�１８５１Ç，
ÇiＤＮ＝３；>³´ZＢＤＴ��G�４９５Ç，ÇiＤＮ＝２；yw¿k
ＢＤＳGΔ狋ＬＳ－ＢＤＳ＝２ｓ，ＧＰＳΔ狋ＬＳ＝１６ｓ。
———��UVe��：uäＢＤＴ£ＧＰＳxä×e��，
x��UVe��Þ�y，3°¬4xＧＰＳ��UV

Ｉ６，

Ｉ６，

Ｉ６，

Ｉ６，

Ａ３

＃ ＯＦＳＡＴＥＬＬＩＴＥＳ ———��7（/W��GBC\�QgdefÁ） Ｉ６

ＰＲＮ／＃ ＯＦＯＢＳ

———�BC����，�©g“ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ”?�QÁ�j
GÁw¾BCDm�GBC�QG7D。

———x!]�９¾BC��，r(îc�Q。
def&.，(９９９９９９ÜmLZP\GBCD，[oJ�)*（̧ =
>）�Q78±j；³ZdBC78)*ÁjBGÁw[��f´¥
l¾O�Q

３Ｘ，Ａ１，Ｉ２．２，９Ｉ６，

６Ｘ，９Ｉ６（4no=>
±j，９９９９９９mÌ

≥９９９９９９）

ＥＮＤＯＦＨＥＡＤＥＲ ?@AGk�wþ�Q ６０Ｘ

　　L：ÌÁe“”G�Q4yÚ¤。

５．４　犌犖犛犛DE)*67^)*op

５．４．１　DE)*^st3V

Áþ（c）BC78�Qf[����ｓｎｎl�，/��Q3[��“＞”l�。

[TUV­FG ＧＮＳＳBC78)*4·，?@AÁG?�Q“ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ”Ä·{
Ì６，³´78@AG�QÄ·{Ì７。

]６　nst“犛犢犛／＃／犗犅犛犜犢犘犈犛”��

BC78���Ì

Ｇ　１６Ｃ１ＣＬ１ＣＤ１ＣＳ１ＣＣ２ＷＬ２ＷＤ２ＷＳ２ＷＣ２ＳＬ２ＳＤ２ＳＳ２ＳＣ５Ｉ　ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ

Ｌ５ＩＤ５ＩＳ５Ｉ ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ

Ｃ ８Ｃ２ＩＬ２ＩＤ２ＩＳ２ＩＣ７ＩＬ７ＩＤ７ＩＳ７Ｉ ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ

Ｒ １２Ｃ１ＣＬ１ＣＤ１ＣＳ１ＣＣ２ＰＬ２ＰＤ２ＰＳ２ＰＣ２ＣＬ２ＣＤ２ＣＳ２Ｃ ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ

Ｅ １６Ｃ１ＢＬ１ＢＤ１ＢＳ１ＢＣ５ＩＬ５ＩＤ５ＩＳ５ＩＣ７ＩＬ７ＩＤ７ＩＳ７ＩＣ８Ｘ ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ

Ｌ８ＸＤ８ＸＳ８Ｘ ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ

５２

犌犅／犜２７６０６—２０２０
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表
７
　
观
测
数
据
记
录
的
示
例

观
测
数
据
记
录

＞
２
０
１
４
０
８
２
１
０
０
０
０
　
０
．０
０
０
０
０
０
０
０
２
７
　
　
０
．０
０
０
０
０
０
０
０
０
０
０
０

Ｇ
３
１
２
２
２
０
１
１
０
２
．９
５
４
　
１
１
６
６
６
７
７
２
８
．０
５
４
０
８
　
－
１
７
９
１
．８
８
０
　
５
０
．０
１
０
　
２
２
２
０
１
１
０
２
．２
３
８
　
９
０
９
０
９
９
７
１
．９
６
０
０
７
　
　
－
１
３
９
６
．２
７
１
　
４
３
．２
５
４
　
２
２
２
０
１
１
０
３
．０
９
９
　
９
０
９
０
９
９
９
５
．２
１
９
０
７
　
－
１
３
９
６
．２
７
１
　
４
３
．６
４
７

Ｇ
１
６
２
０
６
０
１
３
８
１
．０
７
０
１
０
８
２
６
１
０
０
６
．４
２
９
０
８
－
５
２
０
．２
９
６
４
７
．９
８
４
２
０
６
０
１
３
７
９
．５
４
６
８
４
３
５
９
２
４
２
．５
７
１
０
７

－
４
０
５
．４
２
６
４
２
．６
９
１

Ｇ
２
７
２
０
６
３
０
７
５
３
．１
７
５
１
０
８
４
１
５
３
５
３
．０
３
１
０
８
１
９
１
７
．３
５
８

５
０
．７
１
２
２
０
６
３
０
７
５
４
．６
３
６
８
４
４
７
９
４
９
９
．３
９
０
０
８

１
４
９
４
．０
４
７

４
７
．５
６
０
２
０
６
３
０
７
５
５
．４
０
０
８
４
４
７
９
４
９
４
．６
４
３
０
８
１
４
９
４
．０
４
７

４
８
．８
５
７

２
０
６
３
０
７
５
７
．０
５
０

８
０
９
５
９
５
３
０
．１
１
６
０
９
１
４
３
１
．７
４
０

５
２
．７
３
４

Ｇ
２
１
２
４
６
０
７
２
４
７
．５
８
９
１
２
９
３
１
１
９
５
２
．８
１
４
０
７
４
０
３
．４
６
２

４
１
．９
９
３
２
４
６
０
７
２
４
８
．３
１
７
１
０
０
７
６
２
５
４
２
．９
２
６
０
５
３
１
４
．３
９
０

３
１
．５
４
６

Ｇ
１
３
２
２
７
９
３
７
１
０
．８
８
８
１
１
９
７
８
１
７
６
５
．１
５
８
０
８
２
７
０
０
．７
１
２

４
７
．０
１
６
２
２
７
９
３
７
１
０
．１
９
６
９
３
３
３
６
４
３
１
．１
８
２
０
６

２
１
０
４
．４
５
２

３
４
．８
９
４

Ｇ
２
３
２
１
４
２
５
１
２
６
．２
１
８
１
１
２
５
８
９
８
０
３
．５
５
９
０
８
１
２
４
７
．４
１
６

４
９
．８
４
７
２
１
４
２
５
１
２
３
．６
２
４
８
７
７
３
２
２
７
７
．１
３
３
０
７

９
７
２
．０
１
２

４
２
．５
４
７

Ｇ
１
９
２
２
７
６
０
０
１
５
．６
１
９
１
１
９
６
０
４
７
２
７
．４
９
５
０
８
３
６
６
４
．１
２
３

４
７
．８
８
７
２
２
７
６
０
０
１
３
．８
４
０
９
３
１
９
８
４
８
３
．７
０
１
０
７

２
８
５
５
．１
６
４

４
０
．６
３
２

Ｒ
１
１
２
０
８
５
５
６
７
３
．３
８
０
１
１
１
４
４
６
４
９
７
．５
３
０
０
８
－
８
６
５
．４
６
５
４
７
．３
４
５
２
０
８
５
５
６
７
５
．０
５
９
８
６
６
８
０
６
４
１
．０
０
９
０
７

－
６
７
３
．１
４
０
３
９
．３
８
２
２
０
８
５
５
６
７
６
．６
１
３
８
６
６
８
０
６
５
５
．２
５
７
０
７
－
６
７
３
．１
４
０
３
９
．９
０
８

Ｒ
０
１
２
３
７
８
０
４
８
２
．８
７
８
１
２
７
１
２
０
２
５
５
．４
５
９
０
７
－
３
５
６
８
．７
３
６
４
２
．５
３
３
２
３
７
８
０
４
８
７
．２
８
２
９
８
８
７
１
２
９
６
．４
３
７
０
５

－
２
７
７
５
．６
８
５
３
２
．２
１
０
２
３
７
８
０
４
８
８
．０
８
２
９
８
８
７
１
２
９
９
．６
７
５
０
５
－
２
７
７
５
．６
８
５
３
２
．０
６
９

Ｒ
２
２
１
９
５
０
８
６
０
５
．３
７
９
１
０
４
１
３
８
３
０
４
．７
２
０
０
８
１
７
１
０
．９
３
５

５
０
．８
９
５
１
９
５
０
８
６
０
６
．３
４
７
８
０
９
９
６
４
７
９
．４
８
３
０
８

１
３
３
０
．７
２
８

４
６
．４
３
４
１
９
５
０
８
６
０
６
．８
９
８
８
０
９
９
６
４
８
３
．７
３
４
０
８
１
３
３
０
．７
２
９

４
６
．７
４
１

Ｒ
２
３
２
２
８
４
８
０
１
２
．１
３
４
１
２
２
２
２
１
４
７
４
．０
５
０
０
８
４
４
２
２
．４
５
２

４
５
．６
７
１
２
２
８
４
８
０
１
６
．８
５
３
９
５
０
６
１
１
５
３
．９
６
５
０
７

３
４
３
９
．６
９
０

４
０
．１
４
４
２
２
８
４
８
０
１
７
．３
６
９
９
５
０
６
１
１
５
３
．２
１
０
０
７
３
４
３
９
．６
９
０

４
１
．３
９
５

Ｒ
１
２
２
０
６
３
１
０
５
５
．８
８
２
１
１
０
２
０
７
３
９
２
．３
８
６
０
７
１
６
９
０
．１
１
８

４
３
．７
０
１
２
０
６
３
１
０
５
９
．１
２
５
８
５
７
１
６
８
６
４
．５
３
０
０
７

１
３
１
４
．５
３
６

４
２
．２
５
２
２
０
６
３
１
０
５
９
．２
５
４
８
５
７
１
６
８
６
６
．７
７
７
０
７
１
３
１
４
．５
３
６

４
２
．４
６
８

Ｒ
２
１
２
０
８
９
２
４
８
０
．１
０
７
１
１
１
７
９
９
８
８
４
．９
７
７
０
８
－
２
２
８
６
．１
８
２
４
９
．５
７
４
２
０
８
９
２
４
７
９
．６
８
３
８
６
９
５
５
４
５
８
．０
０
０
０
７

－
１
７
７
８
．１
４
３
４
４
．５
７
５
２
０
８
９
２
４
８
１
．０
４
６
８
６
９
５
５
４
６
３
．２
５
８
０
７
－
１
７
７
８
．１
４
３
４
４
．５
１
５

Ｒ
０
２
２
２
４
０
６
５
６
７
．７
４
１
１
１
９
５
６
５
７
１
５
．９
６
７
０
８
－
２
１
５
０
．６
２
７
４
６
．４
４
９
２
２
４
０
６
５
７
１
．０
４
７
９
２
９
９
５
５
４
３
．４
２
３
０
７

－
１
６
７
２
．７
１
２
４
０
．２
９
３
２
２
４
０
６
５
７
１
．７
０
８
９
２
９
９
５
５
５
３
．６
８
３
０
７
－
１
６
７
２
．７
１
３
４
０
．６
２
２

Ｅ
１
１
２
４
２
３
０
０
０
４
．２
３
２
１
２
７
３
２
９
５
４
９
．５
８
３
０
８
２
０
３
１
．８
８
６

５
０
．５
８
２
２
４
２
３
０
０
０
８
．９
２
１
９
５
０
８
３
７
９
５
．５
２
４
０
８

１
５
１
７
．２
２
４

４
８
．７
６
１
２
４
２
３
０
０
１
８
．５
２
５
９
６
３
２
４
０
７
３
．９
９
３
０
７
１
５
３
７
．０
３
２

４
４
．１
５
７

２
４
２
３
０
０
０
６
．２
５
６

９
７
５
６
４
２
１
６
．４
２
６
０
８
１
５
５
６
．８
０
８

４
７
．８
６
４

Ｅ
１
２
２
４
３
３
３
２
９
８
．４
３
６
１
２
７
８
７
２
３
６
０
．３
６
３
０
８
－
３
６
９
．４
９
４
４
９
．７
１
１
２
４
３
３
３
３
０
３
．７
３
４
９
５
４
８
９
１
２
６
．７
０
６
０
８

－
２
７
５
．８
５
４
４
９
．８
３
２
２
４
３
３
３
３
１
３
．０
９
６
９
６
７
３
４
６
６
６
．３
５
４
０
８
－
２
７
９
．４
４
５

４
５
．５
５
３

２
４
３
３
３
３
０
１
．１
６
４

９
７
９
８
０
１
３
１
．９
６
３
０
８

－
２
８
３
．０
９
５
４
８
．９
４
２

Ｃ
０
３
３
６
５
５
３
２
２
２
．８
２
５
１
９
０
３
４
２
２
１
８
．５
８
６
０
８
２
３
．８
５
３

４
５
．２
１
０
３
６
５
５
３
２
１
２
．３
３
８
１
４
７
１
８
４
６
３
６
．４
７
６
０
８
１
８
．４
４
３

４
８
．５
４
０

Ｃ
０
１
３
６
８
２
５
５
７
６
．８
１
１
１
９
１
７
６
０
４
５
６
．５
４
６
０
７
－
５
．１
９
０

４
４
．９
９
０
３
６
８
２
５
５
６
３
．６
１
２
１
４
８
２
８
１
２
９
７
．８
７
３
０
８

－
４
．０
４
４

４
８
．５
７
０

Ｃ
０
４
３
８
２
８
０
８
５
２
．５
６
８
１
９
９
３
３
８
４
２
３
．０
６
１
０
７
１
２
．１
１
３

４
３
．９
１
０
３
８
２
８
０
８
４
２
．５
５
４
１
５
４
１
４
１
０
６
６
．５
９
３
０
８
９
．２
９
４

４
５
．４
３
０

Ｃ
０
７
３
５
８
７
２
４
７
３
．７
２
９
１
８
６
７
９
７
５
０
０
．４
２
１
０
８
３
１
５
．２
８
０

４
６
．４
２
０
３
５
８
７
２
４
６
４
．０
０
４
１
４
４
４
４
３
７
２
７
．６
６
０
０
８
２
４
３
．８
１
２

４
８
．０
０
０

Ｃ
０
５
４
０
０
１
５
６
９
０
．０
３
２
２
０
８
３
７
２
１
４
０
．９
２
４
０
７
２
１
．７
４
３

４
０
．０
０
０
４
０
０
１
５
６
８
２
．９
４
２
１
６
１
１
２
６
５
５
２
．５
０
６
０
６
１
６
．８
０
３

３
７
．５
３
０

Ｃ
０
２
３
７
９
７
６
５
４
９
．８
５
８
１
９
７
７
５
３
８
８
５
．２
７
３
０
７
－
１
．４
３
０

４
０
．２
７
０
３
７
９
７
６
５
４
１
．８
５
２
１
５
２
９
１
５
７
９
５
．６
２
４
０
７

－
１
．１
９
６

４
３
．４
２
０

Ｃ
１
０
３
６
３
０
９
３
７
４
．８
６
４
１
８
９
０
７
２
５
３
０
．５
５
４
０
７
５
７
７
．１
２
０

４
３
．１
１
０
３
６
３
０
９
３
６
９
．４
５
５
１
４
６
２
０
２
８
８
３
．８
１
６
０
８
４
４
６
．２
８
６

４
５
．１
５
０

Ｃ
０
９
４
０
２
５
１
３
４
５
．１
９
１
２
０
９
５
９
９
５
１
９
．０
７
１
０
７
－
１
７
３
１
．８
３
７
３
９
．２
３
０
４
０
２
５
１
３
４
１
．６
３
３
１
６
２
０
７
５
７
２
２
．７
０
０
０
６

－
１
３
３
９
．１
４
５
３
８
．３
０
０

Ｃ
０
８
３
６
９
１
２
４
８
４
．４
２
７
１
９
２
２
１
３
０
０
０
．０
８
１
０
７
９
９
５
．８
７
７

４
４
．９
６
０
３
６
９
１
２
４
７
４
．６
１
６
１
４
８
６
３
１
２
５
２
．６
９
１
０
８
７
７
０
．０
８
５

４
８
．１
９
０

Ｃ
１
２
２
１
６
９
４
１
２
２
．４
３
９
１
１
２
９
６
７
０
１
８
．６
４
９
０
８
－
２
４
５
．０
３
５
４
７
．７
５
０
２
１
６
９
４
１
１
５
．８
１
０
８
７
３
５
３
２
３
９
．９
４
５
０
９

－
１
８
９
．４
８
１
５
２
．４
２
０

Ｃ
１
１
２
３
２
３
６
７
０
８
．８
３
９
１
２
０
９
９
９
６
６
８
．９
７
６
０
８
２
６
０
５
．６
６
４

４
８
．２
５
０
２
３
２
３
６
７
０
３
．３
０
０
９
３
５
６
４
６
１
６
．８
４
９
０
８

２
０
１
４
．８
４
９

４
８
．０
８
０

６２

犌犅／犜２７６０６—２０２０



５．４．２　yj«¬

gＧＮＳＳBC78)*Á，³ÌÄ�¶s23G\� �ÃÄ（ｓｎ＿ｒａｗ，Ú�：ｄＢＨｚ）�( �Ã

ÄUù（ｓｎ＿ｒｎｘ）âc�Q。 �ÃÄUùí@_`gh>（１６），Uù²A³´Ì{Ì８。BC78)

*G?@AÁR�?�Q“ＳＩＧＮＡＬＳＴＲＥＮＧＴＨＵＮＩＴ”ÂÃ\� �ÃÄGÚ�4ｄＢＨｚ。

 �Uù（ｓｎ＿ｒｎｘ）＝ＭＩＮ（ＭＡＸ（ＩＮＴ（\� �ÃÄｓｎ＿ｒａｗ／６），１），９） ……（１６）

　　 �ÃÄUù²A³´{Ì８。

]８　yj«¬­®¯p��]

\� �ÃÄｓｎ＿ｒａｗ

ｄＢＨｚ
 �ÃÄUùｓｎ＿ｒｎｘ

＜１２ １（kÛ �ÃÄ）

１２～１７ ２

１８～２３ ３

２４～２９ ４

３０～３５ ５（vÝYZG �ÃÄ）

３６～４１ ６

４２～４７ ７

４８～５３ ８

≥５４ ９（kL �ÃÄ）

５．４．３　°N±DE)*、°²³´¬^st

Å�Ær�BC78´><4[ÙÇ74Ú�âc�Q，áÅÇÈÉÄu:[Å�Æ4Ú��Q。

x!456gＲＩＮＥＸ)*Á�QGBC78g��ÙÇ>��ÅÇYZ78，3g)*?@A
“ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ”́ AAeÃ_¾BC78��GBCm�。

wW456g±²23y（·xg³��&Á£'�D�）äy:R�ÅÇÈÉÄWX��QÙÇ

BC78，V�，gＧＮＳＳBC78)*Á，R�%'�e��（ＬＬＩ）GＢｉｔ１Ó�@³V¾23âce

�，{Ì９。

５．４．４　犌犖犛犛DE)*67)*op^/0

ＧＮＳＳBC78)*78@AG�Q=>{Ì９。

]９　犌犖犛犛DE)*67^)*st/0

78�Q�©ÂÃ =>

BC/�（ＥＰＯＣＨ）�Q�©|O

———�Qe��：́

———/�：

———|（４�7Ë）

———m，}，�，A（e２�7Ë）

Ａ１，

１Ｘ，Ｉ４，

４（１Ｘ，Ｉ２．２），

７２

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]９（î）

78�Q�©ÂÃ =>

BC/�（ＥＰＯＣＨ）�Q�©|O（î）

———Z

———/�eå：

０：BCIÊ

１：4!BC/�q!wBC/�D�Ñ¯�<3£3çµ¶

´１：BCÁÑ¯�e¾±²J*

———4!BC/�.BCXG��7

———（�ÞÐ(）

———456¬^�Q（Ú�：ｓ），4yÚ¤

Ｆ１１．７，

２Ｘ，Ｉ１，

Ｉ３，

６Ｘ，

Ｆ１５．１２

/�eå＝０£１：BC\（ＯＢＳＥＲＶＡＴＩＯＮ）�Q�©r2|OÂÃxy：

———����

———ｍ­BC78，�AAg)*Á?�Q“ＳＹＳ／＃／ＯＢＳＴＹＰＥＳ”��，�Qqe¾BCD

m�³´GBC78，Á­y�¿Íe��GBCD，·xWX、��r�、'�eå

（ＬＬＩ）、T~�£�¶s（ＳＮＲ）U。g4!BC/�i，³ª�BCGÁ[��¥l¾O

�Q。V�QGÆÄ（Ë�7）ËBCP��GBCDG��`7ì.。

Î'GBC78ye�4０．０，£ÞÓ�=。gß.=>Ｆ１４．３y78±jG��r�BC

\´%©A£®ä×�7（�à）（��¾£ôõ１０９）âc�Q，a{'�eåｂｉｔ０。

ＬＬＩ'�eå，eå4０，ÌÄYZIÊ，¢'�，£©ÅÇÈÉÄª�ì.；eå4�y，3;

­®xb'�，>�¿¢'�m;:ì.©ÅÇÈÉÄU23ａ。

³ＬＬＩÓ�（s±）�，3AAä：

———Ｂｉｔ０Ó�：ÌÄÿ!Gq4!G��r�BCDD�v'��，��r�BCDy:"

gÙÇG·v；V�v(Z��r�BCD。|Ñ，Ｂｉｔ０xk~ä×�；

———Ｂｉｔ１Ó�：ÌÄr�y:"gÅÇÈÉÄ£^¸，£ê*;:¥¦ÅÇ78，̧ á´·

�/�r�BCD（/a¥¦u³4!BC/�ä×）；

———Ｂｉｔ２Ó�：ÌÄ[ＧＡＬＩＬＥＯUVGＢＯＣYZ_>¥¦© ＭＢＯＣ»O �（y:¸¶

·�Láv¹）。

ＳＳＩ �ÃÄeå�qí4１～９`ùAｂ：

———１： �ÃÄ4kÛ；

———５：��¶·sº»，Á��#G �ÃÄ；

———９： �ÃÄkL；

———０£�y：ÌÄ �ÃÄ¢£，£;«b¼。

efwG �ÃÄｃ [�¶sＳ／Ｎ7\ÌÄ，Ú�4ｄＢＨｚ

Ａ１，Ｉ２．２，

ｍ（Ｆ１４．３，

Ｉ１，

Ｉ１）

８２

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]９（î）

78�Q�©ÂÃ =>

/�eå＝２～５：J*（ＥＶＥＮＴ）±²�Q|Oxy：

———/�eå：

２：l�r»¿À；

３：ãÓg^¶�（»Ç78�½），5�¾z´�¿“ＭＡＲＫＥＲＮＡＭＥ”U�Q；

４：y�×¿b?�Q；

５：©ªJ*（xÀ�¿bw0BCD�Q，PBCDG�eqd/�´fCw��UV）。

———“��7”：g“/�eå”�，\e�“��7”G�Ó¾，¿bqd/�r2G.ä±²�

Q；x/��;¿b±²�Q，3P�Ó¾e�4０；P�Ó¾y¿bG±²�QG7w

kT4９９９。

x!öWJ*;gä×GBC/�~�，3©�QＥＰＯＣＨＲＥＣＯＲＤG³´ÞÓ�=

［２Ｘ，Ｉ１］

［Ｉ３］

g/�eå＝６：Ç·J*（ＥＶＥＮＴ）G�Q|Oxy：

———/�eå：

６：jBÇ·J*；Ç·78G�Q=>qBC\�Q=>rC，©Á，Ç·78nmBC

\；á©r´GＬＬＩ¤- �ÃÄ¤fÞÓ�=£4$

［２Ｘ，Ｉ１］

　　
ａ '�eå（ＬＬＩ）�q��r�BCDä2。
ｂ ³e` �GÃÄeå（ＳＳＩ）Ýä.³A，�Ë©./G�¶snm。Áá，x!/aOc;R，ÂÃÝ³e

�m�G��r�BCDGＳＳＩ«[BÄÂÃ。·x，³ZＧＰＳ �á"，©��r�BCD�³A4Ｌ１Ｃ、

Ｌ１Ｗ、Ｌ２Ｗ、Ｌ２Ｘ-Ｌ５Ｘ。
ｃ x!³WXâcBC，ÂÃ �ÃÄeåＳＳＩ�qW� �CDä2。

６　犌犖犛犛µ¶)*67

６．１　犌犖犛犛µ¶)*67^nop

³Z.ä��UV@Â，©JK78)*G?@A=>fxrCG。gTUV­FGＧＮＳＳJK
78)*Á，�y[Vw./Gip\，³Z,UVá.G?�Q3´³Áw��UV¥l�Q。

ＧＮＳＳJK78)*G?@AÂÃ{Ì１０。

]１０　犌犖犛犛µ¶)*67^nopbc

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＲＩＮＥＸＶＥＲＳＩＯＮ／ＴＹＰＥ

———=>}d３．０４
———)*��（“Ｎ”mÌＧＮＳＳJK78)*）
———��UVm�：

Ｃ：ＢＤＳ

Ｅ：ＧＡＬＩＬＥＯ

Ｇ：ＧＰＳ

Ｉ：ＩＲＮＳＳ

Ｊ：ＱＺＳＳ

Ｒ：ＧＬＯＮＡＳＳ

Ｓ：ＳＢＡＳ

Ｍ：TUV­F

Ｆ９．２，１１Ｘ，

Ａ１，１９Ｘ，

Ａ１，１９Ｘ

９２

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１０（î）

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＰＧＭ／ＲＵＮＢＹ／ＤＡＴＥ

———¯®4!)*G&���
———¯®4!)*G6���
———)*¯®G}~��：

=>：ｙｙｙｙｍｍｄｄｈｈｍｍｓｓｚｏｎｅ

ｚｏｎｅ：��UV，３～４Ë���

��(ＵＴＣ��

x!¢£dM��Gm�34ＬＣＬ

Ａ２０，

Ａ２０，

Ａ２０

ＣＯＭＭＥＮＴ ———|�c Ａ６０

ＩＯＮＯＳＰＨＥＲＩＣＣＯＲＲ

3�XHIa7
———HID��：

ＧＡＬ＝ ＧＡＬＩＬＥＯａｉ０～ａｉ２

ＧＰＳＡ＝ ＧＰＳａｌｐｈａ０～ａｌｐｈａ３

ＧＰＳＢ＝ ＧＰＳｂｅｔａ０～ｂｅｔａ３

ＱＺＳＡ＝ ＱＺＳａｌｐｈａ０～ａｌｐｈａ３

ＱＺＳＢ＝ ＱＺＳｂｅｔａ０～ｂｅｔａ３

ＢＤＳ１＝ＢＤＳａｌｐｈａ１～ａｌｐｈａ３

ＢＤＳ２＝ＢＤＳａｌｐｈａ４～ａｌｐｈａ６

ＢＤＳ３＝ＢＤＳａｌｐｈａ７～ａｌｐｈａ９

ＢＤＳＡ＝ＢＤＳａｌｐｈａ０～ａｌｐｈａ３

ＢＤＳＢ＝ＢＤＳｂｅｔａ０～ｂｅｔａ３

ＩＲＮＡ＝ＩＲＮＳＳａｌｐｈａ０～ａｌｐｈａ３

ＩＲＮＢ＝ＩＲＮＳＳｂｅｔａ０～ｂｅｔａ３

———a7：

ＧＰＳ：ａｌｐｈａ０～ａｌｐｈａ３£ｂｅｔａ０～ｂｅｔａ３

ＧＡＬ：ａｉ０，ａｉ１，ａｉ２，�=

ＱＺＳ：ａｌｐｈａ０～ａｌｐｈａ３£ｂｅｔａ０～ｂｅｔａ３

ＢＤＳ：ａｌｐｈａ０～ａｌｐｈａ３£ｂｅｔａ０～ｂｅｔａ３

ＢＤＳ：³ZＢ１Ｉ、Ｂ２Ｉ、Ｂ３Ｉ�¶4：

ａｌｐｈａ０～ａｌｐｈａ３£ｂｅｔａ０－ｂｅｔａ３
³ZＢ１Ｃ、Ｂ２ａ、Ｂ２ｂ�¶AA4：

Ｂ１Ｃ：ａｌｐｈａ１～ａｌｐｈａ３，　　£�=

Ｂ２ａ：ａｌｐｈａ４～ａｌｐｈａ６， £�=

Ｂ２ｂ：ａｌｐｈａ７～ａｌｐｈａ９， £�=

ＩＲＮ：ａｌｐｈａ０～ａｌｐｈａ３£ｂｅｔａ０～ｂｅｔａ３

ＩＲＮＡ：ＩＲＮＳＳａｌｐｈａ０～ａｌｐｈａ３

ＩＲＮＢ：ＩＲＮＳＳｂｅｔａ０～ｂｅｔａ３

———�Åe�，·xＢＤＳ，�ËÇiZ��<@4w¿２４`Û�Å，

�(Ａ～Ｘe�xy：

Ａ＝ＢＤＴ００ｈ～０１ｈ；

Ｂ＝ＢＤＴ０１ｈ～０２ｈ；

…

Ｘ＝ＢＤＴ２３ｈ～２４ｈ。

Ａ４，１Ｘ，

４Ｄ１２．４

１Ｘ，Ａ１

０３

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１０（î）

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＩＯＮＯＳＰＨＥＲＩＣＣＯＲＲ

（�Åe�³ZＢＤＳJK78)*x´Ú¤，á³©ªUV34yÚ
¤£ÞÓ�=）
———ＳＶＩＤ，Óé3�Xa7G��ＩＤ�，³ZＢＤＳx´Ú¤；³Z

©ªUV��34yÚÅ¤，y[ÞÓ�=。g?�QÁy[ä
T`“3�X[I”�Q。

pÆＢＤＳ3�X[Ia7Çÿ�(çZＢＤＳＧＥＯ��G78，©0
xＩＧＳＯ��G，+0x ＭＥＯ��G

１Ｘ，Ｉ２

ＴＩＭＥＳＹＳＴＥＭＣＯＲＲ

ＧＮＳＳUV��qＵＴＣG^[�q©ªUV��G^
———^\��m�：

ＧＰＵＴ＝ ＧＰＳ－ ＵＴＣ（ａ０，ａ１）

ＧＬＵＴ＝ ＧＬＯ－ ＵＴＣ（ａ０＝－ＴａｕＣ，ａ１＝ｚｅｒｏ）

ＧＡＵＴ＝ ＧＡＬ－ ＵＴＣ（ａ０，ａ１）

ＢＤＵＴ＝ＢＤＴ－ ＵＴＣ（ａ０＝Ａ０ＵＴＣ，ａ１＝Ａ１ＵＴＣ）

ＱＺＵＴ＝ ＱＺＳ－ ＵＴＣ（ａ０，ａ１）

ＩＲＵＴ＝ＩＲＮ－ ＵＴＣ（ａ０＝Ａ０ＵＴＣ，ａ１＝Ａ１ＵＴＣ）

ＳＢＵＴ＝ＳＢＡＳ－ ＵＴＣ（ａ０，ａ１）

ＧＬＧＰ＝ ＧＬＯ－ ＧＰＳ（ａ０＝ＴａｕＧＰＳ，ａ１＝ｚｅｒｏ）

ＧＡＧＰ＝ ＧＡＬ－ ＧＰＳ©Á
（ａ０＝ Ａ０Ｇ，ａ１＝ Ａ１Ｇ，³´ZＧＡＬGＩＮＡＶ／ＦＮＡＶ；

ａ０＝－Ａ０ＧＧＴＯ，ａ１＝－Ａ１ＧＧＴＯ³´ZＧＰＳＣＮＡＶ）

ＱＺＧＰ＝ ＱＺＳ－ ＧＰＳ（ａ０，ａ１）

ＩＲＧＰ＝ＩＲＮ－ ＧＰＳ（ａ０＝Ａ０，ａ１＝Ａ１）

ＧＰＧＡ＝ ＧＰＳ－ ＧＡＬ（ａ０＝Ａ０Ｇ，ａ１＝Ａ１Ｇ）

ＢＤＧＰ＝ＢＤＳ－ ＧＰＳ（ａ０＝Ａ０ＧＰＳ，ａ１＝Ａ１ＧＰＳ）

ＢＤＧＡ＝ＢＤＳ－ ＧＡＬ（ａ０＝Ａ０ＧＡＬ，ａ１＝Ａ１ＧＡＬ）

ＢＤＧＬ＝ＢＤＳ－ ＧＬＯ（ａ０＝Ａ０ＧＬＯ，ａ１＝Ａ１ＧＬＯ）

———ａ０，ａ１4T¤>Δ狋＝ａ０＋ａ１×（狋－狋ｒｅｆ）GU7，x��UV^\
GÛ7Z@A，;�¿YZÙ7@A。

ａ０（Ú�4ｓ），ａ１（Ú�4ｓ／ｓ）。
———Ｔab��，ＧＰＳ／ＧＡＬ／ＢＤＳ／ＱＺＳ／ＩＲＮ／ＳＢＡＳ（Ú�：ｓ）。
———Ｗ abÙÇ7
³ZＧＰＳ／ＧＡＬ／ＱＺＳ／ＩＲＮ／ＳＢＡＳUV49１９８０|１m６}k íG
ÙÇ（ｗｅｅｋ）7，³ZＧＬＯＮＡＳＳUV，Ｗ-Ｔf4０，³ZＢＤＳ，Ｗ 4
9２００６|１m１}k íGÙÇ7。
———Ｓ�^78çe�
eÃ�^78ç9 ＧＮＳＳUV�©m�Ｓｎｎ��è�3)£@9
ＳＢＡＳ��è�G ＭＴ１２；r(ＥＧＮＯＳ、ＷＡＡＳ、ＭＳＡＳ��GＳＢＡＳ
�^3@9 ＭＴ１７。
———Ｕ eåＵＴＣ（ｋ）Gm�（x!¢£，34０）

１：ＵＴＣ（ＮＩＳＴ）；２：ＵＴＣ（ＵＳＮＯ）；３：ＵＴＣ（ＳＵ）；

４：ＵＴＣ（ＢＩＰＭ）；５：ＵＴＣ（ＥｕｒｏｐｅＬａｂ）；

６：ＵＴＣ（ＣＲＬ）；７：ＵＴＣ（ＮＴＳＣ）（ＢＤＳ）；

＞７：Þú[�./。

Ｓ-Ｕ�v(ZＳＢＡＳUV。³ZＢＤＳÔ7UV，ＢＤＳ><X©ªU
VG��°Ia7s(_cÌÄ，©T¤>ä３`a7ａ０，ａ１，ａ２，©
ªa7rC

Ａ４，１Ｘ，

Ｄ１７．１０，Ｄ１６．９，

１ＸＩ６，

１ＸＩ４，

１Ｘ，Ａ５，１Ｘ

Ｉ２，１Ｘ

１３

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１０（î）

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＬＥＡＰＳＥＣＯＮＤＳ

———4!GYZ[I7

———^YZ¯×�GYZ[I7Δ狋ＬＳＦ（yÓ�=）

———^YZ¯×�GÙÇ7 ＷＮ＿ＬＳＦ（yÓ�=）

ＧＰＳ-ＧＡＬ、ＱＺＳ、ＩＲＮ��UVfx¯１９８０|１m６}k í©Ù

Ç（ｗｅｅｋ）7 ＷＮ-YZ[I7Δ狋ＬＳ；ＢＤＳ3x¯２００６|１m１}k

 í©ÙÇ7（ＢＤＳJK3)>e�4 ＷＮ，{ＢＤＳＳＩＳＩＣＤ２．０G

５．２．４．１７），4³AZＧＰＳG ＷＮ，defe�4 ＷＮＢＤＳ，e�ＢＤＳG

YZ[I74Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ。２００６|１m１} ＷＮＢＤＳ＝０，Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ＝０，

Δ狋ＬＳ＝１４ｓ，.[Δ狋ＬＳ－Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ＝１４ｓ。

———^YZ¯×��!GÇi¿í7ＤＮ（yÓ�=）

ＢＤＳGＤＮ4０～６；ＧＰＳ[�ＧＡＬ、ＱＺＳ、ＩＲＮGＤＮ4１～７。·x，

ＵＴＣ��２０１５|６m３０}�~j，³´ZＧＰＳ��G�１８５１Ç，

ÇiＤＮ＝３；>³´ZＢＤＴ��G�４９５Ç，ÇiＤＮ＝２；yw¿k

ＢＤＳGΔ狋ＬＳ－ＢＤＳ＝２ｓ，ＧＰＳGΔ狋ＬＳ＝１６ｓ

———��UVe��：uäＢＤＴ£ＧＰＳxä×e��，x��UVe

��Þ�y，3°¬4xＧＰＳ��UV

Ｉ６

Ｉ６

Ｉ６

Ｉ６

Ａ３

ＥＮＤＯＦＨＥＡＤＥＲ ?@AGk�wþ�Q ６０Ｘ

　　L：ÌÁe“”G�Q4yÚ¤。

６．２　犌犖犛犛µ¶)*67^)*op

６．２．１　·¸

³Z.ä��UV@Â，©JK78)*ÁG78@A=>fxrCG，d78�[Ø¶�7Ëâ
c�Q。gTUV­FGＧＮＳＳJK78)*Á，ËZe��UVGJK78�Qipqe9GJK
3)è4r2，̧ V�QGþ7-Q½ip×ä.;C。

６．２．２　¹5º)

v(Ze��UVGJK3)Ê(a7{Ì１１。

]１１　µ¶�6¹5º)

a7 ÂÃ Ú�

ＴＯＣ ��¬ab�� ｓ

犃０ ¬^ ｓ

犃１ ¬� ｓ／ｓ

ＩＯＤＣ ���¬78��~� ïD¨

ＩＯＤＮ ��JK78��~� ïD¨

２３

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１１（î）

a7 ÂÃ Ú�

ＴＯＥａ �/ab�� ｓ

犪 ��«¬ÆÅ  ｍ

犲 «¬]Â� ïD¨

犻０ ＴＯＥ��G��«¬°¡ ｒａｄ

Ω０ ＴＯＥ��G��«¬È;¶ÉP ｒａｄ

Ω ＴＯＥ��G��«¬TM¶¡X ｒａｄ

犕０ ＴＯＥ��G��«¬#T¶¡ ｒａｄ

Ｄｅｌｔａ狀 ��#�º»��qí@\D^（#T¶¡�Ä[I\） ｒａｄ／ｓ

Ω
·

È;¶É�vw� ｒａｄ／ｓ

犐 «¬°¡vw� ｒａｄ／ｓ

犆ｕｓ，犆ｕｃ ÊÄË¡GIÌ-ÍÌ»-¤[IGÎË ｒａｄ

犆ｉｓ，犆ｉｃ «¬°¡GIÌ-ÍÌ»-¤[IGÎË ｒａｄ

犆ｒｓ，犆ｒｃ «¬Å�GIÌ-ÍÌ»-¤[IGÎË ｍ

ＩＯＤＥ ���/78��~� ïD¨

ＡＯＤＣ ���¬78¤~ ïD¨

ＡＯＤＥ ���/78¤~ ïD¨

犜ＧＤ �¾qÐR¬（Ï）"¡^ ｓ

ＷＮ ÙÇ（�~）7 Ç

　　
ａ ¯�~}$�l�。

６．２．３　犌犖犛犛µ¶)*67———犌犘犛)*op

ＧＮＳＳJK78)*GＧＰＳ78�QÂÃ{Ì１２。

]１２　犌犖犛犛µ¶)*67^犌犘犛)*stbc

BC�Q ÂÃ =>

ＳＶ／ＥＰＯＣＨ／ＳＶＣＬＫ

———��UV（Ｇ），����（��ＰＲＮ�）

———/�：ＴＯＣ��¬ab��（ＧＰＳ��），|（４�7）

———m，}，�，A，Z

———��¬^　　　 　 　　（Ú�：ｓ）

———��¬� （Ú�：ｓ／ｓ）

———��¬��r� （Ú�：ｓ／ｓ２）

Ａ１，Ｉ２．２，

１Ｘ，Ｉ４，

５（１Ｘ，Ｉ２．２），

３Ｄ１９．１２ａ

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ１

———ＩＯＤＥ���/78��~�

———犆ｒｓ　　　　　　　　　（Ú�：ｍ）

———Ｄｅｌｔａ狀 （Ú�：ｒａｄ／ｓ）

———犕０ （Ú�：ｒａｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

３３

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１２（î）

BC�Q ÂÃ =>

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ２

———犆ｕｃ　　　　　　　　 　 　　（Ú�：ｒａｄ）

———犲　　　　]Â�

———犆ｕｓ （Ú�：ｒａｄ）

———槡犪　　犪G#_n （Ú�：ｍ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ３

———ＴＯＥ　　ＧＰＳÇiZ　　　　（Ú�：ｓ）

———犆ｉｃ （Ú�：ｒａｄ）

———Ω０ （Ú�：ｒａｄ）

———犆ｉｓ （Ú�：ｒａｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ４

———犻０　　　　　　　　　 　　　（Ú�：ｒａｄ）

———犆ｒｃ （Ú�：ｍ）

———Ω （Ú�：ｒａｄ）

———Ω
·

（Ú�：ｒａｄ／ｓ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５

———犐　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ／ｓ）

———Ｌ２¾G�

———ＷＮ　ＧＰＳHîÙÇí7（qＴＯＥr³´）

———Ｌ２　Ｐ�eå

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ６

———��«¬ºÄ　　　　（Ú�：ｍ）

———��ÐÑÒ3ｂ

———犜ＧＤ　��qÐR¬GÏ"¡^ （Ú�：ｓ）

———ＩＯＤＣ　���¬78��~�

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ７

———3)ÑÓ��（Ú�：ｓ），@9 ＨＯＷ ÁＺí7ｃ�F（ÔÀ）�à

（Ú�：ｈ）；yÓ�=

———Ð(

———Ð(

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

　　
ａ gJK78)*Á�QGØ¶�78GÛ7@A-Ü7@AD�，y[�(��Ｅ，ｅ£Ｄ，ｄÌÄØ¶7�

�。©Á，Ü7@A�(（[$äÕ）_�7。JK3)ÁG¡Ä-¡�Äx[ÅÇ-ÅÇ／ｓ4Ú�G，g¯®

ＧＮＳＳ456789:;<=>)*�Ý><4[ÕÄ-ÕÄ／ｓ4Ú�。
ｂ “��ÐÑÒ3”\4０，3ÌÄ��ÐÑÒ3IÊ，4１£LZ３２�，3ÌÄ��ÐÑÒ3;IÊ。
ｃ 4%3)ÑÓ��qＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５ijGÇ7r³´，ut�y(＋６０４８００ｓ£－６０４８００ｓG_

`³3)ÑÓ��âc»Ù，Í¢£3)ÑÓ��，3Ýe�4０．９９９９Ｅ９。ＧＰＳ íÙÇ7�9 ＵＴＣ１９８０

|１m６}，def&.，78)*Á©�Q\＝ＧＰＳÇ7（ＢＲＤ）＋狀×１０２４，©Á狀4��JK3)ÁＧＰＳ

Ç7Ø$G07。

６．２．４　犌犖犛犛µ¶)*67———犌犔犗犖犃犛犛)*op

ＧＮＳＳJK78)*GＧＬＯＮＡＳＳ78�QÂÃ{Ì１３。

４３

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１３　犌犖犛犛µ¶)*67^犌犔犗犖犃犛犛)*stbc

BC�Q ÂÃ =>

ＳＶ／ＥＰＯＣＨ／ＳＶＣＬＫ

———��UV（Ｒ），��（ÖÏi）�Å��

———/�：ＴＯＣ��¬ab��（ＵＴＣ��），|（４�7）

———m，}，�，A，Z

———��¬^　　　　－ＴａｕＮ　　　（Ú�：ｓ）

———��r³�] ＋ＧａｍｍａＮ （Ú�：ｓ／ｓ）

———3)�� ＵＴＣÇiZ （Ú�：ｓ）

ＴａｕＮ、ＧａｍｍａＮ4r´3)a7

Ａ１，Ｉ２．２，

１Ｘ，Ｉ４，

５（１Ｘ，Ｉ２．２），

３Ｄ１９．１２ａ

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ１

———���Ó　　犡 ¦e　　　　（Ú�：ｋｍ）

———���Ä 犡 ¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ）

———����Ä 犡 ¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ２）

———��ÐÑÒ3 （０＝IÊ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ２

———���Ó　　犢 ¦e　　　　（Ú�：ｋｍ）

———���Ä 犢 ¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ）

———����Ä 犢 ¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ２）

��R¬（�¬）��　　（－７．．．＋１３）£（－７．．．＋６）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ３

———���Ó　　犣¦e　　　　（Ú�：ｋｍ）

———���Ä 犣¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ）

———����Ä 犣¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ２）

ºc ¡¤~ （Ú�：ｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

　　
ａ gJK78)*Á�QGØ¶�78GÛ7@A-Ü7@AD�，y[�(��Ｅ，ｅ£Ｄ，ｄÌÄØ¶7�

�。©Á，Ü7@A�(（[$äÕ）_�7。

６．２．５　犌犖犛犛µ¶)*67———犌犃犔犐犔犈犗)*op

ＧＡＬＩＬＥＯl�>89ä_¾JK3)，�Ｆ／ＮＡＶ-Ｉ／ＮＡＶ。�(ＧＮＳＳ456789:;<
=>³/_¾JK3)âc�Q�，©78@AGip��EdrC，dfqＧＰＳJK3)rT。m
`A¤"gwW^Q，·x，_¾3)ÁG��¬a7�xçZ×�ï3�XÀ'­F，mＦ／ＮＡＶ3
)ÁG��¬a7çZＥ５ａＥ１��­F；áＩ／ＮＡＶ3)ÁG��¬a73xçZＥ５ｂＥ１��­F。

¸VgＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５�QÁ，(�j`a7（�８-�９s±�）@eÃ��¬a7@çZ
ö“��³”G­F。

³ZJK78)*Á�s±Ó� ¡Ga7�Q\（xＧＡＬＩＬＥＯJK78)*G78@AÁ

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５-ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ６G�j`a7），ygyORØ£Ù：

ａ）　%ＧＮＳＳ456789:;<=>)*Á�QGØ¶�7Ëg“k4TG7”̈ Ù；

ｂ）　g２GÚÜ7A£PÙ7，̄ áWXÓ� ¡。
��：０．１７００００００００００Ｄ＋０２→１７＝２４＋２０→s±４-０Ó�，�4１，©ª��4０。

ＧＮＳＳJK78)*GＧＡＬＩＬＥＯ78�QÂÃ{Ì１４。

５３

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１４　犌犖犛犛µ¶)*67^犌犃犔犐犔犈犗)*stbc

BC�Q ÂÃ =>

ＳＶ／ＥＰＯＣＨ／ＳＶＣＬＫ

———��UV（Ｅ），����

———/�：ＴＯＣ��¬ab��（ＧＡＬ��），|（４�7）

———m，}，�，A，Z

———��¬^ （Ú� ：ｓ）

———��¬� （Ú�：ｓ／ｓ）

———��¬��r� （Ú�：ｓ／ｓ２）

　　ａｆ０、ａｆ１、ａｆ２4r´3)a7

Ａ１，Ｉ２．２，

１Ｘ，Ｉ４，

５（１Ｘ，Ｉ２．２），

３Ｄ１９．１２ａ

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ１

———ＩＯＤＮ　　　��JK78��~�

———犆ｒｓ　　　　　　　　　　（Ú�：ｍ）

———Ｄｅｌｔａ狀 （Ú�：ｒａｄ／ｓ）ｂ

———犕０ （Ú�：ｒａｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ２

———犆ｕｃ　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ）

———犲　　　　]Â�

———犆ｕｓ （Ú�：ｒａｄ）

———槡犪　　犪G#_n （Ú�：ｍ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ３

———ＴＯＥ　　　　　　　　　　（Ú�：ｓ）

———犆ｉｃ （Ú�：ｒａｄ）

———Ω０ （Ú�：ｒａｄ）

———犆ｉｓ （Ú�：ｒａｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ４

———犻０　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ）

———犆ｒｃ （Ú�：ｍ）

———Ω （Ú�：ｒａｄ）

———Ω
·

（Ú�：ｒａｄ／ｓ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５

———犐　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ／ｓ）

78@ç

Ｂｉｔ０Ó�：çZＩ／ＮＡＶＥ１Ｂ

Ｂｉｔ１Ó�：çZＦ／ＮＡＶＥ５ａＩ

Ｂｉｔ２Ó�：çZＩ／ＮＡＶＥ５ｂＩ

y[(Ｂｉｔｓ０-Ｂｉｔ２C�Ó�ÌÄ78çZＩ／ＮＡＶＥ１Ｂ-Ｉ／ＮＡＶ

Ｅ５ｂＩ，mx，;:(Ｂｉｔｓ０～２C�Ó�，̧ 4Ｉ／ＮＡＶqＦ／ＮＡＶ3)

.� ¡;C。

Ｂｉｔ３-Ｂｉｔ４ÛÞ4ＧＡＬＩＬＥＯi@r(

Ｂｉｔ８Ó�：ａｆ０～ａｆ２、ＴＯＣ、ＳＩＳＡçZＥ５ａ、Ｅ１­F

Ｂｉｔ９Ó�：ａｆ０～ａｆ２、ＴＯＣ、ＳＩＳＡçZＥ５ｂ、Ｅ１­F

———ＷＮ，ＧＡＬ íÙÇ7（qＴＯＥr³´）ｃ

———Ð(

———Ð(

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

６３

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１４（î）

BC�Q ÂÃ =>

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ６

———ＳＩＳＡºÄ （Ú�：ｍ）
g©¢./£¢£23y，e�4 －１．０。

———��ÐÑÒ3e�ｄ

Ｂｉｔ０：Ｅ１ＢＤＶＳ　　　（e�Ｅ１Ｂ78¯×ÒÇ）

Ｂｉｔ１～２：Ｅ１ＢＨＳ （e�Ｅ１ＢÐÑÒÇ）

Ｂｉｔ３：Ｅ５ａＤＶＳ （e�Ｅ５ａ78¯×ÒÇ）

Ｂｉｔ４～５：Ｅ５ａＨＳ （e�Ｅ５ａÐÑÒÇ）

Ｂｉｔ６：Ｅ５ｂＤＶＳ （e�Ｅ５ｂ78¯×ÒÇ）

Ｂｉｔ７～８：Ｅ５ｂＨＳ （e�Ｅ５ｂÐÑÒÇ）
———犅ＧＤＥ５ａ／Ｅ１qÐÏ"¡^　　　　（Ú�：ｓ）
———犅ＧＤＥ５ｂ／Ｅ１qÐÏ"¡^ （Ú�：ｓ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ７

———3)ÑÓ��　　　　ＧＡＬÇ-ÇiZｅ

———Ð(
———Ð(
———Ð(

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

　　
ａ gJK78)*�QGØ¶�78GÛ7@A-Ü7@AD�，y[�(��Ｅ，ｅ£Ｄ，ｄÌÄØ¶7��，

©Á，Ü7@A�(（[$äÕ）_�7。
ｂ JK3)ÁG¡Ä-¡�Äx[ÅÇ-ÅÇ／ｓ4Ú�G，g¯®ＧＮＳＳ456789:;<=>)*�Ý>

<4[ÕÄ-ÕÄ／ｓ4Ú�。
ｃ ＧＡＬÇ（�~）7xHî íG，á©��3)Á�ÑG１２s±GＧＳＴÇ7，g©LZ４０９５�¥^Ø$；d

ef&.，gＧＮＳＳ456789:;<=>)*Á，ＧＡＬÇ7Ý�(qＧＰＳGHî íÇ7rw�，ＧＡＬ
Ç7（�Q\）＝ＧＳＴÇ7（ＢＲＤ）＋１０２４＋狀×４０９６，©Á狀4JK3)ÁＧＳＴÇ7Ø$G07。

ｄ gＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴÜ５Á，ÍＢｉｔ０Ó�£Ｂｉｔ２Ó�，3e�Ｅ１ＢＤＶＳ＆ ＨＳ、Ｅ５ｂＤＶＳ＆ ＨＳ[�j

�GＢＧＤ78fxä×G；ÍＢｉｔ１Ó�，3Ｅ５ａＤＶＳ＆ ＨＳａｎｄＢＧＤＥ５ａ／Ｅ１GＢＧＤ78xä×G。Í“�

�ÐÑÒ3e�”ïä×a7，Ó�=，3Ý©4�01。
ｅ 4%3)ÑÓ��qＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５ijG ＷＮÇ7r³´，ut�y(＋６０４８００ｓ£－６０４８００ｓ

G_`³3)ÑÓ��（ÇiZ）âc»Ù；Í¢£3)ÑÓ��，3´e�4０．９９９９Ｅ９。

６．２．６　犌犖犛犛µ¶)*67———犅犇犛)*op

ＧＮＳＳJK78)*GＢＤＳ78�QÂÃ{Ì１５。

]１５　犌犖犛犛µ¶)*67^犅犇犛)*stbc

BC�Q ÂÃ =>

ＳＶ／ＥＰＯＣＨ／ＳＶＣＬＫ

———��UV（Ｃ），����（��ＰＲＮ�）

———/�：ＴＯＣ��¬ab��（ＢＤＴ��），|（４�7）

———m，}，�，A，Z

———��¬^　　　　　　　　　（Ú�：ｓ）

———��¬� （Ú�：ｓ／ｓ）

———��¬��r� （Ú�：ｓ／ｓ２）

Ａ１，Ｉ２．２，

１Ｘ，Ｉ４

５（１Ｘ，Ｉ２．２，）

３Ｄ１９．１２ａ

７３

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１５（î）

BC�Q ÂÃ =>

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ１

———ＡＯＤＥ���/78¤~
（Ù¶��j^，{ＢＤＳＳＩＳＩＣＤÁ５．２．４．１１GÌ５～Ì８，©m�4
０～３１，³´Z０ｈ～２４ｈ-２ｄ～７ｄ�７ｄ[¾）
———犆ｒｓ　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｍ）
———Ｄｅｌｔａ狀 （Ú�：ｒａｄ／ｓ）ｂ

———犕０ （Ú�：ｒａｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ２

———犆ｕｃ　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ）
———犲　　　]Â�
———犆ｕｓ （Ú�：ｒａｄ）

———槡犪　　犪G#_n （Ú�：ｍ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ３

———ＴＯＥ　　�/ab��ＢＤＴÇiZ （Ú�：ｓ）
———犆ｉｃ　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ）
———Ω０ （Ú�：ｒａｄ）
———犆ｉｓ （Ú�：ｒａｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ４

———犻０　　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ）
———犆ｒｃ （Ú�：ｍ）
———Ω （Ú�：ｒａｄ）

———Ω
·

（Ú�：ｒａｄ／ｓ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５

———犐　　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ／ｓ）
———Ð(
———ＷＮ　　ＢＤＴ íÙÇ7ｃ

———Ð(

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ６

———��«¬ºÄ　　　　　　（Ú�：ｍ）
（{ＢＤＳＳＩＳＩＣＤÁ５．２．４，./©\，犖＝０～６�4２（１＋犖／２）ｍ；犖＝
７～１５�4２（犖－２）ｍ；Ó８１９２3Ý49Þßàr(。）
———ＳａｔＨ１　��ÐÑÒ3
———犜ＧＤ１　　�¾qÐＢ１／Ｂ３ �Ï"¡^ （Ú�：ｓ）
———犜ＧＤ２　　�¾qÐＢ２／Ｂ３ �Ï"¡^ （Ú�：ｓ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ７

———3)ÑÓ��　ＢＤＴÇiZ　　　（Ú�：ｓ）ｄ

———ＡＯＤＣ���¬78¤~（Ù¶��j^，{ＢＤＳＳＩＳＩＣＤÁ５．２．４．９G
Ì５-Ì６，©m�4０～３１，³´Z０ｈ～２４ｈ-２ｄ～７ｄ�７ｄ[¾）

———Ð(
———Ð(

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

　　
ａ gJK78)*Á�QGØ¶�78GÛ7@A-Ü7@AD�，y[�(��Ｅ，ｅ£Ｄ，ｄÌÄØ¶7�

�。©Á，Ü7@A�(（[$äÕ）_�7。
ｂ JK3)ÁG¡Ä-¡�Äx[ÅÇ-ÅÇ／ｓ4Ú�G，g¯®ＧＮＳＳ456789:;<=>)*�Ý>

<4[ÕÄ-ÕÄ／ｓ4Ú�。
ｃ ＢＤＴÇ7xw`Hî7\。��JK3)Á�ÑG１３�ＢＤＴÙÇ í7，gÁLZ８１９１�¥^Ø$，áG

k�¶xＵＴＣ２００６|１m１}，̧ VＢＤＴÇ（�Q\）＝ＢＤＴÇ（ＢＲＤ）＋（狀×８１９２），©Á狀4��JK3)
ÁＢＤＴÇ7Ø$G07。

ｄ 4%3)ÑÓ��qＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５ijGÇ7r³´，ut�y(＋６０４８００ｓ£－６０４８００ｓG_
`³3)ÑÓ��âc»Ù，Í¢£3)ÑÓ��，3Ýe�4０．９９９９Ｅ９。

８３

犌犅／犜２７６０６—２０２０



６．２．７　犌犖犛犛µ¶)*67———犙犣犛犛)*op

ＧＮＳＳJK78)*GＱＺＳＳ78�QÂÃ{Ì１６。

]１６　犌犖犛犛µ¶)*67^犙犣犛犛)*stbc

BC�Q ÂÃ =>

ＰＲＮ／ＥＰＯＣＨ／ＳＶＣＬＫ

———��UV（Ｊ），����　　　（��ＰＲＮ�１９２）
———/�：ＴＯＣ��¬ab��，|（４�7）
———m，}，�，A，Z
———��¬^ （Ú�：ｓ）
———��¬� （Ú�：ｓ／ｓ）
———��¬��r� （Ú�：ｓ／ｓ２）

Ａ１，Ｉ２，

１Ｘ，Ｉ４，

５（１Ｘ，Ｉ２），

３Ｄ１９．１２ａ

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ１

———ＩＯＤＥ　　　���/78��~�
———犆ｒｓ　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｍ）
———Ｄｅｌｔａ狀 （Ú�：ｒａｄ／ｓ）
———犕０ （Ú�：ｒａｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ２

———犆ｕｃ　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ）
———犲　　　]Â�
———犆ｕｓ （Ú�：ｒａｄ）

———槡犪　　犪G#_n （Ú�：ｍ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ３

———ＴＯＥ　ＧＰＳÇiZ　　　　　（Ú�：ｓ）
———犆ｉｃ （Ú�：ｒａｄ）
———Ω０ （Ú�：ｒａｄ）
———犆ｉｓ （Ú�：ｒａｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ４

———犻０　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ）
———犆ｒｃ （Ú�：ｍ）
———Ω （Ú�：ｒａｄ）

———Ω
·

（Ú�：ｒａｄ／ｓ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５

———犐　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ／ｓ）
———Ｌ２　 ¬G�
———ＷＮ　�(ＧＰＳ íÙÇ7 （qＴＯＥr³´）
———Ｌ２Ｐ　78eåÓ�4１�ÌÄ¢YZ¾ＱＺＳＳDＬ２Ｐ

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ６

———��«¬ºÄ　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｍ）
———��ÐÑÒ3
———犜ＧＤ　　�¾qÐR¬（Ï）"¡^ （Ú�：ｓ）
———犐ＯＤＣ ＱＺＳＳ���¬78��~�

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ７

———3)ÑÓ��ｂ
　　　　　　　（Ú�：ｓ）

———�F（78）�àe�Ó�（０／１）
———Ð(
———Ð(

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

　　
ａ gJK78)*Á�QGØ¶�78GÛ7@A-Ü7@AD�，y[�(��Ｅ，ｅ£Ｄ，ｄÌÄØ¶7�

�。©Á，Ü7@A�(（[$äÕ）_�7。
ｂ 4%3)ÑÓ��qＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５ijGÙÇ7r³´，ut�y(＋６０４８００ｓ£－６０４８００ｓG

_`³3)GÑÓ'ë��âc»Ù。

９３

犌犅／犜２７６０６—２０２０



６．２．８　犌犖犛犛µ¶)*67———犐犚犖犛犛)*

ＧＮＳＳJK78)*GＩＲＮＳＳ78�QÂÃ{Ì１７。

]１７　犌犖犛犛µ¶)*67^犐犚犖犛犛)*stbc

BC�Q ÂÃ =>

ＳＶ／ＥＰＯＣＨ／ＳＶＣＬＫ

———��UV（Ｉ），����（��ＰＲＮ�）

———/�：ＴＯＣ��¬ab��，|（４�7）

———m，}，�，A，Z

———��¬^　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｓ）

———��¬� （Ú�：ｓ／ｓ）

———��¬��r� （Ú�：ｓ／ｓ２）

Ａ１，Ｉ２．２，

１Ｘ，Ｉ４

５（１Ｘ，Ｉ２．２）

３Ｄ１９．１２ａ

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ１

———ＩＯＤＥＣ　���/-�¬78��~�

———犆ｒｓ　　　　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｍ）

———Ｄｅｌｔａ狀 （Ú�：ｒａｄ／ｓ）ｂ

———犕０ （Ú�：ｒａｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ２

———犆ｕｃ　　　　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ）

———犲　　]Â�

———犆ｕｓ （Ú�：ｒａｄ）

———槡犪　　犪G#_n （Ú�：ｍ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ３

———ＴＯＥ　　�/ab��ＩＲＮÇiZ （Ú�：ｓ）

———犆ｉｃ　　　　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ）

———Ω０ （Ú�：ｒａｄ）

———犆ｉｓ （Ú�：ｒａｄ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ４

———犻０　　　　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ）

———犆ｒｃ （Ú�：ｍ）

———Ω （Ú�：ｒａｄ）

———Ω
·

（Ú�：ｒａｄ／ｓ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５

———犐　　　　　　　　　　　　　　　（Ú�：ｒａｄ／ｓ）

———Þ�

———ＷＮ　　ＩＲＮ  íÙÇ7（q ＴＯＥr³´），q ＧＰＳrC，̄

ＵＴＣ１９８０|１m６}k@。

———Þ�

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ６

———ＵＲＡ(¹CXºÄ　　　　　　　　　（Ú�：ｍ）

———��ÐÑÒ3　Ó０�4Ｌ５-Ｓ �fIÊ，Ó１�4Ｌ５IÊ

-Ｓ;IÊ，Ó２�4Ｌ５;IÊ-ＳIÊ，Ó３�4Ｌ５-Ｓ 

�f;IÊ。

———犜ＧＤ　�¾qÐR¬（Ï）"¡^ （Ú�：ｓ）

———Þ�

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

０４

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１７（î）

BC�Q ÂÃ =>

ＢＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ７

———3)ÑÓ��ｃ
　　　　　　　（Ú�：ｓ）

———Þ�

———Þ�

———Þ�

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

　　
ａ gJK78)*Á�QGØ¶�78GÛ7@A-Ü7@AD�，y[�(��Ｅ，ｅ£Ｄ，ｄÌÄØ¶7�

�。©Á，Ü7@A�(（[$Õ）_�7。
ｂ JK3)ÁG¡Ä-¡�Äx[ÅÇ-ÅÇ／ｓ4Ú�G，g¯®ＧＮＳＳJK78)*�Ý><4[ÕÄ-Õ

Ä／ｓ4Ú�。
ｃ 4%3)ÑÓ��qＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ５ijGÙÇ7r³´，ut�y(＋６０４８００ｓ£－６０４８００ｓG

_`³3)GÑÓ'ë��âc»Ù。

６．２．９　犌犖犛犛µ¶)*67———犛犅犃犛)*op

ＳＢＡＳJK78)*G�Q=>�©¤wip，EdqＧＬＯＮＡＳＳJK78�Qr�k，ä.;C
Gx©�(G��UVxＳＢＡＳ��UV��，á;xＧＬＯＮＡＳＳJK78)*�(G ＵＴＣ��。

ＳＢＡＳ／ＱＺＳＳＬ１ＳＡＩＦJK78)*G78@AÂÃ{Ì１８。

]１８　犛犅犃犛µ¶)*67^)*stbc

BC�Q ÂÃ =>

ＳＶ／ＥＰＯＣＨ／ＳＶＣＬＫ

———��UV（Ｓ），����

———/�：ＴＯＣ��¬ab��（ＧＰＳ��），|（４�7）

———m，}，�，A，Z

———��¬^　　　　　　　　　（Ú�：ｓ）（ａＧｆ０）

———��¬r³�]（¬�） （Ú�：ｓ／ｓ）（ａＧｆ１）

　　　　　ａＧｆ０、ａＧｆ１4r´3)a7

———3)ÑÓ��（3)�?）[ＧＰＳÇiZÌÄａ

Ａ１，Ｉ２．２，

１Ｘ，Ｉ４，

５（１Ｘ，Ｉ２．２），

３Ｄ１９．１２，

ＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ１

———���Ó　　　犡 ¦e　　　　　　　　　（Ú�：ｋｍ）

———���Ä 犡 ¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ）

———����Ä 犡 ¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ２）

———��ÐÑÒ3 （０＝IÊ）

４Ｘ，４Ｄ１９．１２ｂ

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ２

———���Ó　　　犢 ¦e　　　　　　　　　（Ú�：ｋｍ）

———���Ä 犢 ¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ）

———����Ä 犢 ¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ２）

———ºÄ�（(¹CXºÄＵＲＡ） （Ú�：ｍ）ｃ

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

１４

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１８（î）

BC�Q ÂÃ =>

ＢＲＯＡＤＣＡＳＴＯＲＢＩＴ３

———���Ó　　　犣¦e　　　　　　　　　（Ú�；ｋｍ）

———���Ä 犣¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ）

———����Ä 犣¦eAD （Ú�：ｋｍ／ｓ２）

———ＩＯＤＮ ��JK78��~�

４Ｘ，４Ｄ１９．１２

　　
ａ JK3)ÑÓ��[ＧＰＳÇiZÌÄ，4q�/ab��G íÙÇ7��w�，ut�y(＋６０４８００ｓ£

－６０４８００ｓG_`³3)ÑÓ'ë��»Ù。
ｂ gJK78)*Á�QGØ¶�78GÛ7@A-Ü7@AD�，y[�(��Ｅ，ｅ£Ｄ，ｄÌÄØ¶7�

�。©Á，Ü7@A�(（[$äÕ）_�7。
ｃ ³ZＱＺＳＳＬ１ＳＡＩＦ，��G��Ä¤�äÀ'¤-âãä»¤，á©���Óy[í@j@，RÊ% ＵＲＡ

Ü7><4[ø4Ú�GD。

７　»¼)*67

７．１　·¸

LM78)*xw¾=$GＧＮＳＳ456789:;<=>)*��，³ZöWPpLMBCt
:G456£q456CRBCGLMqÐ，y[�(LM78)*�QBC78。

７．２　»¼)*67^nop

LM78)*G?@AÂÃ{Ì１９。

]１９　»¼)*67^nopbc

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

ＲＩＮＥＸＶＥＲＳＩＯＮ／ＴＹＰＥ
———=>}d３．０４
———)*�� （“Ｍ”LM78）

Ｆ９．２，１１Ｘ，

Ａ１，３９Ｘ

ＰＧＭ／ＲＵＮＢＹ／ＤＡＴＥ

———¯®4!)*G&���

———¯®4!)*G6���

———)*¯®�� （a{５．３．２）

Ａ２０，

Ａ２０，

Ａ２０

ＣＯＭＭＥＮＴ ———|�c Ａ６０

ＭＡＲＫＥＲＮＡＭＥ
———Cµ¶ � � （Ý q r ´ G B C 7 8 ) * Á G C µ ¶ � �

ＭＡＲＫＥＲＮＡＭＥrC）
Ａ６０

ＭＡＲＫＥＲＮＵＭＢＥＲ
———Cµ ¶ � � （Ý q r ´ G B C 7 8 ) * Á G C µ ¶ � �

ＭＡＲＫＥＲＮＵＭＢＥＲrC）
Ａ２０

２４

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]１９（î）

?�Qe�（�６１～８０�） ÂÃ =>

＃／ＴＹＰＥＳＯＦＯＢＳＥＲＶ

———"ågV)*ÁGe�LMBCDG��7D

———BCD��，def./z[y��GLMBCD：

ＰＲ：LLâ　　　　　　　　　　（Ú�：ｈＰａ）

ＴＤ：LL（eAD）æÄ （Ú�：℃）

ＨＲ：r³çÄ （Ú�：％）

ＺＷ：çAD¿¸è�"¡ （Ú�：ｍｍ）

ＺＤ：eAD¿¸è�"¡ （Ú�：ｍｍ）

ＺＴ：¿¸è�"¡2D （Ú�：ｍｍ）

ＷＤ：ßE（_�）¡ （Ú�：°）（[@ß_E4f）

ＷＳ：ß� （Ú�：ｍ／ｓ）

ＲＩ：é�D （Ú�：０．１ｍｍ），9kT!w

0CD[@G�éD

ＨＩ：�êe��，Ö０\UZ9kTG!w0CD[@G�ê�D。

V?�QÁBCD��G��´q78�QÁBC\G��w�。

x!�(GBCDG��TZ９¾，3gh（６Ｘ，９（４Ｘ，Ａ２））G=>O

îc¥¦

Ｉ６，

９（４Ｘ，Ａ２）

（６Ｘ，９（４Ｘ，Ａ２））

ＳＥＮＳＯＲＭＯＤ／ＴＹＰＥ／ＡＣＣ

LM'ëð|O：

———È>　　　　　　　（ìí）

———'ëð�� （��）

———ºÄ （�(qBC\rCGÚ�）

———BCD��

³Z?�Q“＃／ＴＹＰＥＳＯＦＯＢＳＥＲＶ”ÁGÁ`��BCDf´¥

ldþ�Q

Ａ２０，

Ａ２０，６Ｘ，

Ｆ７．１，４Ｘ，

Ａ２，１Ｘ

ＳＥＮＳＯＲＰＯＳＸＹＺ／Ｈ

———LM'ëðGTk¦e

Mß¦eUyG犡，犢，犣
（ＩＴＲＦ£ ＷＧＳ８４£ＣＧＣＳ２０００）

———¦eUyGî7}犎
（ＩＴＲＦ£ ＷＧＳ８４£ＣＧＣＳ２０００）

———BCD��：

ａ）x!¦e¢£，3犡，犢，犣ÞÓ�=；

ｂ）î7}犎 ´Ãìr³ZＩＴＲＦ£ＣＧＣＳ２０００£ ＷＧＳ８４；

ｃ）�äLâBCD�´ijdþ?�Q，³Z©ª��BCD>

pÆijdþ?�Q

３Ｆ１４．４，

１Ｆ１４．４，

１Ｘ，Ａ２，１Ｘ

ＥＮＤＯＦＨＥＡＤＥＲ ?@AGk�wþ�Q ６０Ｘ

　　L：ÌÁe“”G�Q4yÚ¤。

７．３　»¼)*67^)*op

LM78)*G78�QÂÃ{Ì２０。

３４

犌犅／犜２７６０６—２０２０



]２０　»¼)*67^)*stbc

BC�Q ÂÃ =>

ＥＰＯＣＨ／ＭＥＴ

———LMBC78G/�（ab）��，�(��UV��£ ＵＴＣ�

�，ÖdM��，|（４�7Ë，ut��($ÔÕ）

m，}，�，A，Z

———LMBC\G�Q��´q?�Q“＃／ＴＹＰＥＳＯＦＯＢＳＥＲＶ”

Á�jGBCD����w�

———]�８`LMBCD78���，îc¥¦

１Ｘ，Ｉ４．４，

５（１Ｘ，Ｉ２），

ｍＦ７．１

４Ｘ，１０Ｆ７．１

４４

犌犅／犜２７６０６—２０２０



½　t　犃
（¾¿4½t）

犌犖犛犛&'()*+,-./0)*67

犃．１　犌犖犛犛DE)*67��

犃．１．１　ＧＮＳＳBC78)*Ä·１4：

５４

犌犅／犜２７６０６—２０２０



６４

犌犅／犜２７６０６—２０２０



犃．１．２　ＧＮＳＳBC78)*Ä·２4：

７４

犌犅／犜２７６０６—２０２０



犃．１．３　ＧＮＳＳBC78)*Ä·３4：

８４

犌犅／犜２７６０６—２０２０



９４

犌犅／犜２７６０６—２０２０



书书书

犃
．１
．４
　
Ｇ
Ｎ
Ｓ
Ｓ
观
测
数
据
文
件
示
例
４
为
：

０５

犌犅／犜２７６０６—２０２０



书书书

１５

犌犅／犜２７６０６—２０２０



书书书

２５

犌犅／犜２７６０６—２０２０



书书书

３５

犌犅／犜２７６０６—２０２０



书书书

４５

犌犅／犜２７６０６—２０２０



书书书

５５

犌犅／犜２７６０６—２０２０



书书书

６５

犌犅／犜２７６０６—２０２０



犃．２　犌犖犛犛µ¶)*67��

犃．２．１　ＧＰＳJK78)*Ä·4：

犃．２．２　ＧＬＯＮＡＳＳJK78)*Ä·4：

７５

犌犅／犜２７６０６—２０２０



８５

犌犅／犜２７６０６—２０２０



犃．２．３　ＧＡＬＩＬＥＯJK78)*Ä·4：

９５

犌犅／犜２７６０６—２０２０



０６

犌犅／犜２７６０６—２０２０



犃．２．４　ＢＤＳJK78)*Ä·

犃．２．４．１　ＢＤＳJK78)*Ä·１4：

犃．２．４．２　ＢＤＳJK78)*Ä·２4：

１６

犌犅／犜２７６０６—２０２０



２６

犌犅／犜２７６０６—２０２０



犃．２．５　ＱＺＳＳJK78)*Ä·4：

犃．２．６　ＩＲＮＳＳJK78)*Ä·4：

３６

犌犅／犜２７６０６—２０２０



犃．２．７　ＳＢＡＳJK78)*Ä·4：

４６

犌犅／犜２７６０６—２０２０



犃．２．８　ＧＮＳＳJK78)*Ä·———ＧＰＳ／ＧＬＯＮＡＳＳ78ÀF4：

５６

犌犅／犜２７６０６—２０２０



犃．３　»¼)*67��

LM78)*Ä·4：

６６

犌犅／犜２７６０６—２０２０



½　t　犅
（¾¿4½t）

犌犖犛犛Afg?@DEF^ÀÁÂ�QST��ÃÄ

ＧＮＳＳTUVWXBCDGYZ[I\]^HI_`{ÌＢ．１。

]犅．１　犌犖犛犛Afg?@DEF^ÀÁÂ�QST��ÃÄ

HI�WXａ \�WX　　　YZ[I]^ïc　　　　 TUV456�(GUV��

ＰＲ＿ｍｏｄ（ＧＰＳ） ＰＲ（ＧＰＳ）　＋　犮×（Δ狋ＬＳ－Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ） ＢＤＴUV��

ＰＲ＿ｍｏｄ（ＧＬＯ） ＰＲ（ＧＬＯ）　－　犮×Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ ＢＤＴUV��

ＰＲ＿ｍｏｄ（ＢＤＴ） ＰＲ（ＧＰＳ）　－　犮×（Δ狋ＬＳ－Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ） ＧＰＳ（£ ＧＡＬＩＬＥＯ、ＩＲＮＳＳ、ＱＺＳＳ）UV��

ＰＲ＿ｍｏｄ（ＢＤＴ） ＰＲ（ＢＤＴ）　＋　犮×Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ ＧＬＯＮＡＳＳUV��

ＰＲ＿ｍｏｄ（ＧＬＯ） ＰＲ（ＧＬＯ）　－　犮×Δ狋ＬＳ ＧＰＳ（£ ＧＡＬＩＬＥＯ、ＩＲＮＳＳ、ＱＺＳＳ）UV��

ＰＲ＿ｍｏｄ（ＧＰＳ） ＰＲ（ＧＰＳ）　＋　犮×Δ狋ＬＳ ＧＬＯＮＡＳＳUV��

　　L１：犮Ü��ÁG��。

L２：Δ狋ＬＳÜＧＰＳ�/Áè�GＵＴＣr³ZＧＰＳ��GYZ[I\。

L３：Δ狋ＬＳ－ＢＤＳÜＢＤＳ�/Áè�GＵＴＣr³ZＢＤＴ��GYZ[I\，Δ狋ＬＳ－ＢＤＳ＝Δ狋ＬＳ－１４ｓ。

　　
ａ HI�WX＝\�WX＋／－YZ[I]^ïc。

７６

犌犅／犜２７６０６—２０２０



º　Å　6　Æ

［１］　ＩＳＯ３１６６１　Ｃｏｄｅｓｆｏｒｔｈｅｒｅｐｒｅｓｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｎａｍｅｓｏｆｃｏｕｎｔｒｉｅｓａｎｄｔｈｅｉｒｓｕｂｄｉｖｉｓｉｏｎｓ—

Ｐａｒｔ１：Ｃｏｕｎｔｒｙｃｏｄｅｓ

［２］　ＲｅｃｅｉｖｅｒＩｎｄｅｐｅｎｄｅｎｔＥｘｃｈａｎｇｅＦｏｒｍａｔ（ＲＩＮＥＸ）Ｖｅｒｓｉｏｎ３．０２（２０１１|）
［３］　ＲｅｃｅｉｖｅｒＩｎｄｅｐｅｎｄｅｎｔＥｘｃｈａｎｇｅＦｏｒｍａｔ（ＲＩＮＥＸ）Ｖｅｒｓｉｏｎ３．０４

［４］　ＢｅｉＤｏｕＮａｖｉｇａｔｉｏｎＳａｔｅｌｌｉｔｅＳｙｓｔｅｍ ＳｉｇｎａｌｉｎＳｐａｃｅＩｎｔｅｒｆａｃｅＣｏｎｔｒｏｌＤｏｃｕｍｅｎｔＯｐｅｎ

ＳｅｒｖｉｃｅＳｉｇｎａｌ（Ｖｅｒｓｉｏｎ２．０）———ＢＤＳＳＩＳＩＣＤ（Ｖ．２．０）

８６

犌犅／犜２７６０６—２０２０




